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/\ Varoituksia

Kaikki laitteeseen tulevat
vedonpoistimia.

kaapelit on kiinnitettdva kayttden sopivia

RTD on asennettava sopivaan metalli- tai muovikoteloon, jonka palonsuojaus
on vahintéan IEC60695-11-10 V-1. Ald asenna iimastointilaitteen sisélle.
Kaikissa tapauksissa asiattomien henkildiden paasy laitteisiin on estettava
(koteloa ei voi avata ilman tydkalua). Laitteen voi asentaa vaaka- tai
pystysuoraan asentoon.

Kun RTD saa sahkévirran sisatiloihin tarkoitetusta virtalahteesta tai muusta
non-SELV-virtaldhteestd, kaikki ulkopuoliset johdotukset ja sahkoisesti
kytketyt laitteet pitaa eristéa niin, etteivat asiattomat henkilot paase kasiksi
niihin. Jos tdma ei ole mahdollista, sédhkovirta pitaa syottaa RTD-laitteeseen
SELV-virtalahteesta.

RS485-kaapeleiden pitad olla suojattua tai suojaamatonta kierrettya
parikaapelia, 24 awg, joka on spesifikaation Cat3, Cat4 tai Cats
mukaista. Kayta kierrettyd parikaapelia kytkent6ihin DB,DA, ja lisaydinta
maadoituskytkentaan. Asenna RS485-kaapeli kuvassa 4 naytetylla tavalla.

P1,P2-verkko pitaa kytked kuvassa 3 naytetylla tavalla. RTD:hen voi kytkea
korkeintaan 16 laitetta ja yhden kauko-ohjaimen.

Tekniset tiedot

Sahkoiset Ymparisto
e 15V -24V DC, 120 mA PR
Syottd Saddetty Lampétila
Virran <2,5VA Storage -10°C-50°C
i 5.
Littimet ~ yhmaliitin 0.75 mm®:n i inia 0°C—-50°C
kaapeliin
suht. kosteus
voidaan 0-90 %
pisaroimaton
Verkko
P1P2 <500 m
RS485 <500 m
Tuotteesi on merkitty vasemmalla kuvatulla symbolilla. Tama merkinta
osoittaa, ettei tétd tuotetta saa havittdd talousjdtteen mukana
Euroopan unionin alueella. Sopimaton hévitystapa voi olla haitallinen.
Slna vastaat siitd, ettd romutettava laite toimitetaan asianmukaiseen
1 séhko- ja elektronii iden kierratysta varten.
Laitteet pitad kasitella erikoistuneessa laitoksessa uutta kayttoa,
— kicrratystd ja talteenottoa varten. Suojele ympéristod ja ihmisten

terveyttd varmistamalla, ettd tdma tuote havitetdan oikealla tavalla.
Pyyda lisétietoja asentajalta tai paikallisilta viranomaisilta.

A Noudata staattiselle sahkélle arkojen laitteille sdadettyja varotoimia.

Aia\

Tarkemmat tiedot, mukaan lukien hairickoodit, osoitteesta

www.realtime-controls.co.uk/rtd

16ytyvat
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RTD-NET Asennusohjeet

RTD-NET on Modbus-littymé& Daikin VRV- ja Skyair-ilmastointilaitteille seka
ilmanvaihtolaitteille VAM ja VKM. Yksikko sopii kaikille laitteille, joissa pm
P1,P2-kauko-ohjausliitantd, ja silld voidaan ohjata jopa 16 laitetta yhdessa
ryhmassa. Ohjaustoimintoja ovat:

RYHMAOHJAUS. Sellaisten asetusten kuin asetuspiste (Setpoint),
puhaltimen nopeus (Fanspeed), kayntitila (Run Mode), kaihdin (Louvre) ja
On/Off-tila ryhmaohjaus.

NAPPAINOHJAUS. Langallisen kauko-ohjaimen yksittaisten painikkeiden
lukossa-/aukitilan ohjaus ja kyky rajoittaa kayttajan saatoalueita.

LAITEVALVONTA. Laitteen tietojen kuten hairickoodien ja lampdtilojen
lukeminen ryhmittain ja yksittain.

TTEEN OHJAUS. VAM- ja VKM-laitteen puhaltimen nopeuden ja

VA
an asennon ohjaus.

Asennus

ASENNUS (KUVA 1)

ASENNUSPYLVAAT RUUVIKIINNITYS

RTD-10 voidaan Kkiinnittda kayttaen
5 mm:n ruuveja.

RTD-NET-yksikon mukana
tulee 4 kiinnityspylvasta, joiden
avulla yksikkd voidaan asentaa
vastaavilla kiinnitysrei'illa
varustettuihin laitteisiin.

VIRTALAHDE (KUVA 2)

RTD vaatii 15 — 24 voltin tasavirtaldhteen. Virta voidaan syo6ttdd VRV-
sisayksikon PCB X18A- tai X35A-liitannasta, Skyair-sisayksikon PCB X35A-
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litannasta tai VAM-laitteen PCB X11A-liitdnnastd. RTD:n mukana tulee
2 metrin kaapeli ja liitin.

P1,P2-VERKKO (KUVA 3)

Liitdnnat P1, P2 kytketaan Daikin P1, P2 -verkkoon. P1,P2-asennuksessa
pitdd noudattaa Daikinin asennusohjeita. RTD-NET voi toimia master-
tai slave-tilassa minkd tahansa Daikin-kauko-ohjaimen kanssa. Kayttd
on mahdollista myds ilman kauko-ohjainta. Huomaa, ettd BRC-
infrapunavastaanottimet on asetettava toimimaan SUB-tilassa (S-tilassa)
(RTD tilassa MAIN (M)).

RS485-VERKKOASENNUS (KUVA 4)

RS485 D-Bus -verkko vaatii kierretyn parikaapelin liitdnnat DB(+) ja DA(-)
kussakin RTD:ssa alla naytetylld tavalla. Liitintd DB pitéa kytkea kaikkiin
muihin DB-liitantiin. Liitantd DA pitdd kytkea kaikkiin muihin DB-liitantiin.
Liséksi kaikkien laitteiden yhteiset maadoitusliitannat (GND) pitaa kytkea
yhteen. Jos kaytetddn suojattua kaapelia, suojavaippaa voidaan kayttaa
tahan tarkoitukseen. Suosittelemme, ettd GND-liitanta kytketaan paikalliseen
maahan vain yhdesta pisteestd. Verkko pitda asentaa ketjutettuna point-to-
point-vaylakonfiguraationa. Tahti-rengas-kytkentoja El saa kayttaa.

RS485-VERKON PITUUS

Tavanomaisessa asennuksessa voidaan paasta 500 metrin verkonpituuksiin
kayttden ylld olevassa kaaviossa kuvattua ketjutusmenetelmaa. Verkkoa
voidaan pidentaa kayttaden RS485-toistimia.

LED-TOIMINNOT (kuvat 6 ... 8)

Kun RTD-NET-yksikkdon kytketdan virta tai jos se menettda yhteyden
kauko-ohjaimeen, RTD-NET menee P1,P2-hakutilaan. Jos P1,P2-yhteytta
ei muodostu 1 minuutin aikana, RTD-NET antaa halytyksen, joka iimenee
vikarelelahddéssa. Ledien toiminta esitetdan seuraavissa kuvissa
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Virrankytkemissekvenssi: Tehdasasetukset Kuva 6a
Virrankytkemissekvenssi: Omat asetukset Kuva 6b
P1,P2-haku. Virran kytkemisen ja asetusten teon jalkeen | Kuva 6¢c
Ei héiriota -tila Kuva 7a
Laiteh&irio Kuva 7b
Virhe laitteen asetuksissa Kuva 8a
limastointilaite puuttuu (U5-héirio) Kuva 8b
RS485-yhteyden aikakatkaisu Kuva 8c
LED-avain:
O  OFF ON 3¢ Vilkkuu

LAITTEEN HAKU

Kun RTD-NET-yksikk66n kytketdan virta tai jos se menettda yhteyden
kauko-ohjaimeen, RTD-NET menee P1,P2-hakutilaan. Jos P1,P2-yhteytta
ei muodostu 1 minuutin aikana, RTD-NET antaa halytyksen, joka iimenee
vikarelelahdossa.

YHTEENSOPIVUUS RTD-10:n KANSSA

RTD-10:n Modbus-rekisteri on jarjestetty samalla tavalla kuin RTD-NET:iss&.
Siksi tassa tietolehdessé esitetyt Modbusin toiminnot koskevat myés RTD-
10:n Modbus-kayttéa, kun RTD-10-laitteissa on sama varusohjelmiston
versio.

Modbus-protokolla

MODBUS-KONFIGURAATIO

Verkko 3-johtiminen RS485

Tila Modbus RTU Slave

Baudinopeus 9600*

Pariteetti Ei mitaan*

Stop-bitit 1

Rekisteri 0

*RTD-rajapintoihin ~ voidaan tarvittaessa asettaa erilaiset baudinopeus- ja
pariteettiasetukset.

Modbus-osoitealue 0 ... 63 asetettuna kayttden SW1:ta (kuva 5).

Tarkemmat tiedot Modbus-protokollasta I6ytyvéat Modicon Modbus protokollaoppaasta
(Modicon Modbus Protocol Reference Guide), joka on saatavana internetin kautta.

MODBUS-REKISTERIT
RTD-Net tukee kahden tyyppisia rekistereita, analogisia Holding-

rekistereitd ja analogisia Input -rekistereitd. Rekisteriosoitteet ovat
"0"-pohjaisia alueella 0..65535.

Rekisterin tyyppi Kaytto Toiminta
Holding-rekisteri Luku/Kirjoitus Ohjaus- ja komentorekisterit
Input-rekisteri Vain luku Luku- ja valvontarekisterit

Kaikki analogiset ja digitaaliset arvot saadaan néista rekistereista. Kaikki

rekisteriarvot ovat 2-tavuisia (16-bittisia) arvoja.
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Erilaiset datatyypit palautetaan kayttaen erityisia kaytantoja

Datan tyyppi | Alue Kaytanto

Digitaalinen 0.1 0 =EPATOSI, 1 =TOSI

Kokonaisluku 0..65535 Skaalausta ei tarvita

Lampétila 0..65535 Lampdtila-arvot palautetaan yleensé kerrottuna
luvulla 100, jolla paastdan suurempaan
tarkkuuteen. Negatiivisen lampétilan sallimiseksi
arvo palautetaan etumerkilléd  varustettuna

kokonaislukuna, mika tarkoittaa, ettd jokainen
arvoa 32767 suurempi arvo pi muuttaa
negatiiviseksi arvoksi véahentamalla siitd 65536.

Esimerkkeja:

Luettu arvo 2150 on positiivinen lampétila,
joten: .
2150/100 =21,50C

Luettu arvo 65036 on negatiivinen lampdtila,
joten:
65036 — 65536 = -500
-500/100 =-5,00C

Rekistereita luetaan kayttden normaaleja Modbus-toimintoja. RTD-rajapinta
tukee seuraavia neljaa toimintoa.

MODBUS MASTER AIKAKATKAISU

RTD-NET voidaan konfiguroida toimimaan valinnaisen Modbus Master
-aikakatkaisun kanssa. Tassa konfiguraatiossa jos mitdan Holding-
rekisterin kirjoittamisia ei tapahdu 120 sekuntiin, tapahtuu aikakatkaisu,
ja kaikki ilmastointilaitteet kytkeytyvat paalle nykyisilld asetuksillaan.
Aikakatkaisutilanteessa ~ RTD:n  ledit  ilmoittavat ~ RS485-yhteyden
aikakatkaisusta (RS485 Communications Timeout) tamén tietolehden
osassa Ledien toiminta kuvatulla tavalla. DIP-kytkimen SW1 asetukset
Modbus Master -aikakatkaisun aktivoimiseksi tai deaktivoimiseksi esitetdan
seuraavassa taulukossa.

Kytkimen asento Toiminta

Eiai isua

i isu, jos ei Holding-rekisterin WRITE-komentoa
120 sekuntiin.
Kaikki laitteet kytkeytyvat PAALLE nykyisilla asetuksillaan.
Kauko-ohjaimen LUKITUS AVATTU.

i isu, jos ei Holding-rekisterin WRITE-komentoa
120 sekuntiin.

Funktion koodi | Funktion nimi Rekisterilukema EEQQQQDQ Kaikki Iait@egt kytkey(yv'étSPAALL_E nykyisilla asetuksillaan.
(heksakoodi) Kauko-ohjaimen LUKITUS-tila ei muutu.
03 (03h) Holding-rekisterien luku 1..10
04 (04h) Input-rekisterien luku 1..10 Ohjaustoiminnot
06 (06h) Yhden Holding-rekisterin 1
esiasetus LAITTEIDEN OHJAUS
16 (10h) Usean Holding-rekisterin 1..10
esiasetus RTD-NET:ia voidaan kayttaa ilmastointijarjestelman kaikkien niiden
. K K . .. toimintojen ohjaukseen, jotka ovat kaytettdvissa vakiotyyppisesta
Tassa dokumentissa Holding-rekisterien kirjoitustapa on H0010 missa kauko-ohjaimesta. Kaikki ohjausrekisterit ovat analogisia Holding-
‘H’ tarkoittaa Holding-rekisterid, ja ‘0010’ tarkoittaa rekisteriosoitetta

0010. Vastaavasti Input-rekistereiden kirjoitustapa on 10010 missa ‘I’
tarkoittaa Input -rekisteria
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rekistereita.
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Holding- Nimi Alue

rekisteri

HO001 Asetuspiste 16..32

H0002 Puhaltimen 1..3 (1:Low (1: Hidas), 2High: (2: Nopea), 3:

nopeus High2 (3: Nopea2)*)

HO0003 Tila 0..4 (0:Auto (0: Auto), 1:Heat (1: La&mmitys),
2:Fan (2: Puhallin), 3:Cool (3: Jaahdytys),
4:Dry (4: Kuivaus))

H0004 Kaihdin 1..7 (1:Swing (1: Kaanto)), 2: 0 astetta, 3:
20 astetta, 4: 45 astetta, 5: 70 astetta, 6:
90 astetta)

HO0005 OnOff 0..1 (0:0ff, 1:0n)

*Kun puhaltimen nopeus HighHigh (NopeaNopea) on kaytésséa, High1 (Nopeaf)
= High (Nopea), High2 (Nopea2) = HighHigh (NopeaNopea) Muutoin kumpikin tila
valitsee asetuksen Nopea

OHJAUKSEN PAIVITYSTILA
Jokaisessa ohjauskentassa on vastaava paivitysrekisteri, joka maaraa, kuinka

ohjauskomennot paivittavat laitetta ja sitd, ovatko kauko-ohjaimen vastaava(t)
painike/painikkeet lukittuja vai avattuja. Kaytettavissa on nelja paivitystil

Paivitystil N llisuus
painikkeet
Lukitus avattu Laitteen asetus paivitetddn, kun Holding-

0:LastTouch
: rekisteriin kirjoitetaan (WRITE), vaikka arvo

ViimeisinKosketus) ei muuttuisi.

1:Central Lukittu Vastaavat nappéaimistopainikkeet on lukittu.

(1: Keskus) Holding-rekisterisséa oleva arvo kirjoitetaan
laitteeseen toistuvasti.

2:Local Lukitus avattu Holding-rekisterien paivityksia ei laheteta

(2: Paikallinen) laitteelle.

Laitteen asetus paivitetdan, kun Holding-rekisteriin
kirjoitetaan (WRITE), vain kun arvo MUUTTUU.

3:0nChange
(3: KunMuutos)

Lukitus avattu

8 =

Paivitystila Last Touched (ViimeisinKosketus) mahdollistaa péivitykset
nappaimistoltd tai Modbus-rekistereista. Tama edellyttéa ettd Modbusin
Holding-rekisteriin kirjoitetaan vain silloin, kun tehdaan muutos. Jos Modbus
Master kirjoittaa arvon toistuvasti, se kirjoitetaan kayttéjan asetuksen paalle.
Paivitystilaa On Change (KunMuutos) voidaan kéyttaa, jos tapahtuu toistuvia
kirjoituksia, jolloin paivityksia lahetetdan ilmastointilaitteelle, jos kirjoitettu
arvo muuttuu.

Global Update -rekisteria (kokonaispaivitysrekisterid) H0010  voidaan
kayttaa kaikkien paivitysrekistereiden asetukseen yhdelld komennolla, tai
voidaan Kirjoittaa yksittéisiin rekistereihin.

Holding- | Nimi Lukitustila*
rekisteri
HO010 Global Update 4 ,1:Central (1: Keskus),
(kaikkien paivitys) | 2:Local (2: Pail 3:0nChange (3: Ki
HO011 Asetuspisteen : isi ,1:Central (1: Keskus),
paivitys 2:Local (2: Pai 3:0nChange (3: Ki
HO0012 Tuulettimen 0: LastTouch (ViimeisinKosketus), 1:Central (1: Keskus),
nopeuden péivitys | 2:Local (2: Paikalli 3:0nChange (3: K
HO013 Toimintatilan 0: LastTouch (ViimeisinKosketus), 1:Central (1: Keskus),
paivitys 2:Local (2: Paikalli 3:0nChange (3: Ki
HO0014 Kaihtimen péivitys | 0: LastTouch (ViimeisinKosketus), 1:Central (1: Keskus),
2:Local (2: Paikalli 3:0nChange (3: Ki
HO0015 OnOff-paivitys R ,1:Central (1: Keskus),
2:Local (2: Pail 3:0nChange (3: Ki

Virrankytkennan oletusasetukset ovat kaikki kentat ViimeisinKosketus-tilassa (Last Touch).

OHJAUKSEN RAJOITTAMINEN

Control Limit -rekisterien avulla kauko-ohjaimesta tai keskusohjaimesta
tehdyt saadét voidaan rajoittaa maaratyille alueille. Asetuspiste voidaan
rajoittaa minimi- ja maksimiarvoihin. Asetukset tuulettimen nopeus,
toimintatapa ja kaihdin voidaan my6s rajoittaa tiettyihin asetuksiin kayttaen
estoarvoa. Kun raja-arvo on 0, mitéén rajaa ei ole.
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Holding- Nimi Alue

rekisteri

H0020 Asetuspiste min 16..32, 0 = ei rajaa

HO0021 Asetuspiste max 16..32, 0 = ei rajaa

H0022 Puhaltimen 0 = ei estoa, muuten estoarvo
nopeuden esto

H0023 Toimintatilan esto 0 = ei estoa, muuten estoarvo

H0024 Kaihtimen esto 0 = ei estoa, muuten estoarvo

Puhaltimen nopeuden, toimintatilan ja kaihtimen estoarvot lasketaan
lisdé@malla estoarvot kuhunkin estettévaén asetukseen. Arvot ovat seuraavat

Puhaltimen esto

Puhaltimen nopeus Estoarvo

Pieni 2

Suuri 13

Toimintatilan esto

Toimintatila Estoarvo

AUTO 1

LAMMITYS 2

PUHALLIN 4

JAAHDYTYS 8

KUIVAUS 16

Kaihtimen esto
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Kaihtimen asento Estoarvo
Kaanto 2
0 astetta 4
20 astetta 8
45 astetta 16
70 astetta 32
90 astetta 64
Esimerkkeja:
Lammityksen, jadhdytyksen ja puhaltimen toimintatilan asetuksen
rajoittaminen:
Toimintatilan estoarvo =AUTO + PUHALLIN + KUIVAUS
=(1+4+16)
=21
Kaihtimen asetuksen rajoittaminen 0 ast 1, 20 ast 1, 45 ast 1.

= kaanto + 70 astetta + 90 astetta
=(2+32+64)
=98

Kaihtimen estoarvo

VAM-LAITTEEN OHJAUS

VAM- ja VKM-laitteet voidaan kytkea paalle ja pois kayttaen On/Off-rekisteria
H0005. VAM- ja VKM-laitteiden puhaltimen nopeuden ja saatélapan
asennon ohjaus on mahdollista kayttden VAM-ohjausrekistereita HO030
saatdlapan asennon ohjaukseen ja H0031 VAM:in puhaltimen nopeuden
ohjaukseen.
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Holding- Nimi Alue Input-
rekisteri rekisteri | Nimi Alue Huomautukset
HO0030 pan ohjaus 0: Auto, 1: ristivitaus / l&mmén Laitteiden Verkosta I6ytyneiden laitteiden
talteenotto, 2: ohitus 10020 maara 0..16 maara
HO0031 VAM-puhaltimen 1..2 (1:Low (1: hidas), 2:High (2: nopea)) 0: Ei héiri 1: Ainakin yhdessa
nopeus 10021 On hairié 0.1 laitteessa hairio
Kauko-ohjaimen VAM-painikkeet lukitaan asettamalla Global Update 255: Ei hairiota, muuten
-rekisterin arvoksi H0010 1:Central (1: Keskus). Tassa paivitystilassa edella hairickoodi ensimmaisesta
PN N N L oY o s 10022 Hairiokoodi 0..65535 laitteesta, jossa hairié
mainittujen ohjausrekisterien nykyiset arvot kirjoitetaan kaikkien kauko-
ohjaimesta tehtyjen asetusten muutosten péaalle. Paluuilma Astetta C x | Kaikkien laitteiden paluuilman
10023 keskiméaarin 100 lampoétilojen keskiarvo
0: Ei halytysta, 1: Ainakin yhdessa
Luettava data 10024 | Suodatinhdlytys | 0..1 laitteessa suodatinhalytys
o . X o Astetta C x | Kaikkien laitteiden paluuilman
Kaikki luettava data on saatavana analogisista Input-rekistereista. 10025 | Paluuilma min | 100 lampétilojen minimi
Astetta C x | Kaikkien laitteiden paluuilman
KAUKO-OHJAIMESTA LUETTAVA DATA 10026 Paluuilma max | 100 lampétilojen maksimi
. - " . . Laitteen toiminnan yhteenveto
Vakloa_sennulgse_ssa kauko-ohjaimen Iampoyla—ant_urln"arv_o :[_0050 on Lammitys 0: Jouto/Puhallin, 1: Lammitys, 2:
saa_lte_mssa vain jos P_1 ,PZ:\.{er_kossa on vain yksi sisélaite ja kauko- 10030 | paalla 0.3 Jaahdytys, 3: Lammitys ja jaahdytys
ohjain on konfiguroitu paalaitteeksi MAIN. 0- Ef sulatusta, 1 Ainakin yhia latetta
. " " . . . sulatetaan
Kauko-ohjaustila I0051 palauttaa ryhman nykyisen toimintatilan. Osoittaa laitteen paineentasaustilassa,
kuumakéynnistys/esilammitysti
10035 | Sulatus 0.1 tai ulkolaitteen sulatustilassa
Input-rekisteri | Nimi Alue
Kauko-ohjain Astetta C x 100 (saatavana vain
10050 Lampétila yhdelle sisalaitteelle) LAITELUKEMAT
Kauko-ohjain 0: Jouto/Puhallin, 1: Lammitys, 2:
10051 Toimintatila Jaahdytys, 3: Lammitys ja jadhdytys Laitetiedot ovat saatavana kaikista P1,P2-verkossa olevista
sisalaitteista. Laitteiden Input-rekisterit on numeroitu kayttden
RYHMALUKEMAT sisalaitteiden numerointia alueella 1 ... 16 x 100 lisattyna tiettyyn

Ryhman datarekisterit antavat yhteenvedon verkon kaikista aktiivisista
sisalaitteista saadusta datasta.

10 [ FI |

ominaisuuteen liittyvaan poikkeamaan.
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8 bitin

*Saatavana vain, kun RTD toimii P1,P2-verkon MAIN -tilassa.
HAIRIOKOODIT

Hairickoodit on koodattu kayttden standarditaulukkoa, joten luetusta arvosta

voidaan generoida Daikinin standardihairiokoodit. Ei hairiéta -arvo on 255.

RTD:n generoi seuraavat erikoishairidkoodit

Koodin arvo

Merkitys

Odottaa dataa

havaittu

255 Ei hairiota
14384 (80) Ryhmanhairio, aikakatkaisu, kun mitaan laitteita ei 16ydy
14388 (84) Laite puuttuu, annetaan, jos laitteet tietoja on aikaisemmin
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Palautetaan hairidkoodi, jonka arvo on 16697.
Ylatavu (16697) = 65 = ASClI-merkki ‘A’
Alatavu (16697) = 57 = ASCll-merkki ‘9’

Hairidkoodi: ‘A9’

Kaikki muut koodit ovat Daikinin hairidkoodeja. Taulukko, josta I6ytyvat kaikki
Laite 1 | Laite 2 Laite 16 | Nimi Alue Huomautukset vikakoodit, I6ytyy osoitteesta http:/www.realtime-controls.co.uk/rtd
0: Laitetta ei 10ytynyt, . . . . " s .
0120 | 0220 1620 | Laite on 0.1 1: Laite |ijytyny¥ty " Mf;ldhusm .Input-reklsterlsta ;l)allaute.tut V|kaklood|t ovat 16-b|n|5|§ arvoja.
——— Hairiokoodi koodataan 16-bittiseksi arvoksi koodaamalla kaksi
0: Eilaitehairiota, | pairismerkkia 16-bittisen arvon ylempaan ja alempaan tavunosaan. Jokainen
0121 | 0221 1621 | On hairié 0.1 1: Laitteessa haitio 8-bittinen arvo edustaa ASCII-kirjainmerkkia
0122 | 0222 1622 | Hairiskoodi | 0..65535 16-bittinen rekisteriarvo
Paluuiiman | Astetta C | Laitteen paluuilma- 15| | | | | | | 8 | 7 | | | | | | | 0
0123 | 0223 1623 | lampdtila x 100 anturin arvo
0: Ei halytysts,
0124 | 0224 1624 | Suodatinhdlytys | 0..1 1: Suodatinhalytys
0: Jouto/Puhallin, 8-bittinen ylatavu 8-bittinen alatavu
Lammitys 1: Lammitys, 2: 15 | | | | | | | 8 7 | | | | | | | 0
0130 | 0230 1630 | paalla* 0.2 Jaahdytys
Lampétila Astetta C | Lampétila Coil
0131 0231 1631 | Coil In* x 100 Inlet
Lampétila | Astetta C | Lampétila Coil [ ASClI-merkki 1 [ ASClI-merkki 2 |
0132 | 0232 1632 | Coil Out* x 100 Outlet
Esimerkki:



