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/\ Ostrzezenia i przestrogi

Nie wolno przekracza¢ okreslonych wartosci nominalnych przekaznikow
usterek (maksymalnie 1 A, 24 V AC / 30 V DC). Przekazniki nie sa
przeznaczone do podigczania do wyposazenia waznego dla bezpieczenstwa.

Wszystkie potaczenia przewodowe z urzadzeniem musza by¢ odpowiednio
zabezpieczone za pomoca beznaprgzeniowych elementéw mocujacych

Interfejs RTD-10 nalezy zamontowac w odpowiedniej obudowie metalowej lub
wykonanej z tworzywa sztucznego o palnosci klasy co najmniej IEC60695-
11-10 V-1. Interfejsu nie wolno instalowa¢ wewnatrz jednostki klimatyzacji.
Nalezy uniemozliwi¢ dostep osobom nieupowaznionym (obudowa nie moze
by¢ otwarta bez uzycia narzedzia). Jednostke mozna montowac¢ poziomo lub
pionowo

Jesli RTD jest zasilany ze zrodta zasilania jednostki wewnetrznej lub innego
zrédta niespetniajacego wymagan SELV, wszystkie przewody zewnetrzne
i podtaczone elektrycznie urzadzania nalezy odpowiednio zaizolowaé, aby
uniemozliwi¢ dostep osobom nieupowaznionym. Jesli nie jest to mozliwe,
RTD musi by¢ zasilany ze zrédta SELV.

We wszystkich kablach RS485 musi by¢ stosowana ekranowana skretka
24awg lub nieekranowana skrgtka dwuzytlowa kategorii 3, 4 lub 5. Do
potaczen DB, DA i dodatkowego rdzenia dla potaczenia GND nalezy uzywac
skretki dwuzytowej. Kabel RS485 nalezy zamontowac zgodnie z rysunkiem

Sie¢ P1, P2 nalezy potaczy¢ zgodnie z rysunkiem 3. Do RTD mozna
podtaczy¢ maksymalnie 16 jednostek i jeden zdalny sterownik.

Gdy do wejs¢ S1 i S6 podiaczane sa sygnaly napieciowe ze zrodet
zewnetrznych, wszystkie przewody 0 V nalez podigczy¢ do masyw
zewngtrznej w stosunku do RTD.

Wszystkie kable S1 do S6 powinny by¢ wykonane z ekranowanej skretki
dwuzytowej o przekroju od 0,5 do 1,0 mmz. Ekran nalezy potaczy¢ z masa
tylko z jednej strony. Maksymalna odlegtos¢ migdzy RTD a zrodtem
wejéciowym wynosi 200 m.

6

Dane techniczne

Elektryczne Otoczenie
Zasilanie 10 \-24V DC, 120 mA Temperatura
Stabilizowane P
Moc <2,5VA Przechowywanie-10°C do 50°C
Prackaznik MK 1 /24 VAC Dziatanie 0°C do 50°C
Zacisk poéjnoszony do " cx 0-90% wzgl.
Przytacza przewodu 0,75 mm? Wilgotnosé bez skraplania
Sie¢ Wejscia
PIP2  <500m Tryb napigciowy 5-58 0-10 V. DC
RS485 <500 m Maks. napiecie

znamionowe 12V DC
Tryb rezystancji S1..86 5V, 1 mA

Produkt jest oznaczony symbolem przedstawionym z lewej strony.
Ten symbol oznacza, ze produktu nie wolno wyrzucaé¢ ze zwyktymi
$mieciami. Nieprawidiowa likwidacja jest szkodliwa. Uzytkownik jest
odpowiedzialny za utylizacje zuzytego urzadzenia i oddanie go do
punktu zbiorki zuzytego sprzetu elektrycznego oraz elektrycznego
w celu recyklingu. Jednostki powinny by¢ utylizowane, poddawane

I procesom recyklingu i odzysku w specjalnych obiektach. Dbajac
o prawidiowg utylizacje tego produktu, uzytkownik zapobiegnie
potencjalnym negatywnym skutkom dla $rodowiska naturalnego
i zdrowia ludzi. Wiecej informacji mozna uzyska¢ od instalatora lub
lokalnych wiadz.

Przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych urzadzen czutych na tadunki
“‘; 4, elektrostatyczne
Dodatkowe informacje, w tym na temat konfiguracji Modbus, oraz kody

usterek dostepne sa na stronie internetowej www.realtime-controls.co.uk/
rtd
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Instrukcja montazu RTD-10

RTD-10 jest interfejsem monitorujgcym i sterujgcym dla klimatyzatorow
klimatyzatorow Daikin VRV i Skyair oraz zespotéw wentylacyjnych VAM
i VKM. Interfejs jest kompatybilny ze wszystkimi jednostkami, ktére posiadajg
ziacze sieciowe do zdalnego sterownika P1, P2 i umozliwia sterowanie
maksymalnie 16 jednostkami w jednej grupie. Funkcje sterowania obejmuja:

STEROWANIE SPRZETOWE. Sterowanie jednostkg realizuje sie przez
wejécia rezystancyjne przy uzyciu rezystora, potencjometru oraz wej$¢
wspotpracujacych ze stykami beznapigeciowymi.

INTEGRACJA BMS. Sterowanie jednostka realizuje sie przez wejscia
1-10 V zintegrowane z wyjsciami sterujgcymi BMS.

SYNCHRONIZACJA OGRZEWANIA. Jednostki mogg by¢ synchronizowane
z zewnetrznymi systemami ogrzewania.

PRACA/GOTOWOSC. Mozna obstugiwaé wiele grup w rotacyjnym trybie
pracy/gotowosci z alarmem sygnalizujgcym usterki i wysokg temperature.

STEROWANIE MODBUS. Interfejs RTD obstuguje protokdt Modbus do
sterowania i monitorowania sieciowego.

Instalacja

ZAMOCOWANIE (RYSUNEK 1)

WSPORNIKI MOCUJACE MOCOWANIE NA SRUBY

Interfejs RTC-10 dostarczany jest RTD-10 mozna zamocowa¢ za

z 4 wspornikami mocujacymi, pomoca srub o srednicy do 5 mm.
ktorych mozna uzy¢ do
montazu migdzy jednostkami

z odpowiednimi otworami
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ZASILANIE (RYSUNEK 2)

Interfejs wymaga podtaczenia do napigcia zasilania od 15 do 24 V DC.
Zasilanie moze by¢ doprowadzone przytacza PCB X18A lub X35A jednostki
wewnetrznej VRV, przytacza PCB X35A jednostki wewnetrznej Skyair lub
przytacza PCB X11A zespotu VAM. Z interfejsem RTD dostarczany jest
przewdd o dtugosci 1 m i przytacze.

SIEC P1, P2 (RYSUNEK 3)

Zaciski P1, P2 podiacza sig do sieci Daikin P1, P2. Instalacja P1, P2 powinna
by¢ zgodna ze specyfikacjami Daikin. Interfejs RTD-10 moze pracowaé jako
jednostka jednostka gtéwna lub podlegta z dowolnym zdalnym sterownikiem
Daikin. Mozliwa jest réwniez praca bez podtaczonego zdalnego sterownika.
Prosimy zwréci¢ uwage, ze odbiorniki podczerwieni BRC musza by¢
skonfigurowane do pracy w trybie SUB (S - podlegtym) (RTD w trybie MAIN
(M - gtéwnym).

INSTALACJA SIECI RS485 (RYSUNEK 4)

Sie¢ RS485 D-Bus wymaga zaciskéw taczacych DB(+) i DA(-) skretki
dwuzylowej na kazdym RTD, zgodnie z ponizszym rysunkiem. Zacisk DB
musi by¢ potaczony ze wszystkimi innymi zaciskami DB. Zacisk DA musi
by¢ potaczony ze wszystkimi innymi zaciskami DA. Ponadto musza by¢
potaczone razem wspdlne zaciski GND (masa) wszystkich urzadzen.
Jesli zastosowany zostat przewdd ekranowany, do tego celu mozna uzy¢
ekranu. Zaleca sig, aby potaczenie GND bylo potaczone do lokalnej masy
tylko w jednym punkcie. Sie¢ nalezy zamontowa¢ w konfiguracji magistrali
szeregowej dwupunktowej. NIE wolno stosowa¢ potaczen gwiazdowych ani
pierscieniowych.

DLUGOSC SIECI RS485

Standardowa instalacje dla catkowitej diugosci sieci nieprzekraczajacej
500 m mozna wykona¢ zgodnie z podstawowag metodg szeregowg
przedstawiong na powyzszym schemacie. Sie¢ mozna rozbudowac,
uzywajgc wzmacniakéw RS485.
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Sterowanie standardowe: Rezystancja (Rysunek 5) [

L

FUNKCJONALNOSC LED (Rysunki 19 do 21)

W trybie sterowania rezystancja wejscia RTD-10
Po zatgczeniu zasilania lub po zaniku komunikacji ze zdalnym sterownikiem, umozliwiajg indywidualne —sterowanie parametrami
RTD-10 przetacza sie w tryb wyszukiwania P1, P2. Jesli komunikacja P1, pracy jednostki klimatyzacji za pomoca wartosci rezystancii. Kazde wejécie
P2 nie zostanie ustanowiona ponownie po uptywie 1 minuty, RTD-10 wiaczy odpowiada okreslonemu ustawieniu jednostki pokazanemu w ponizszej
alarm sygnalizowany na wyjsciu przekaznika usterek. Zachowanie diod LED  tabeli. Je$li wejécie nie jest podiaczone, odpowiednie ustawienie

przedstawiono na ponizszych rysunkach pozostanie réwne wartosci domysine;.
S Nazwa Zakres (domysiny) I

Sekwencja zataczania zasilania: Konfiguracja fabryczna Rysunek 19a

S1 | Nastawa | 0.10kQ:16.32°C (22)

Sekwencja zataczania zasilania: Konfiguracja klienta Rysunek 19b

N - y . S2 | Predkosc Niska<= 1,1 kQ, Wysoka = 2,2 kQ, B.wysoka* = 3,3 kQ (*jesli
Wys_zuk|w§r!|e P1, P?. Po zatgczeniu zasilania i podczas Rysunek 19¢ obrotowa dostepna)
konfiguraciji jednostki wentylatora
Stan bez usterki Rysunek 20a s3 | Tryb Auto<= 1,1 kQ, Ogrzewanie = 2,2 kQ, Wentylator = 3,3 kQ,
Usterka jednostki Rysunek 20b Chtodzenie = 4,7 kQ, Osuszanie = 6,8 kQ,

Rysunek 21a s4 | zaluzja Ruch< = 1,1kQ, 0°= 2,2 kQ, 20° = 3,3 kQ, 45° = 4,7 kQ, 70°

Biad konfiguracji urzadzenia
A 9 ! A =6,8kQ, 90° =9,6 kQ,

Brak jednostki AC (usterka U5) Rysunek 21b
S5 | WL/ Wyt. WH. = obwod zamknigty, Wyt. = obwod otwarty

Przekroczony limit czasu komunikacji RS485 Rysunek 21c

S6 | Odblokowanie | Wszystkie zablokowane <= 1,1 kQ, Zablokowane nastawa,
Klawisz LED: tryb, wh/wyt. = 2,2 kQ, Zablokowane tryb ,wt./wyt. = 3,3 kQ,
Zablokowane wt./wyt. =4,7 Q, Lokalne = 6,8 kQ, Zablokowany
tryb = 9,6 kQ, Odblokowane > 15kQ

O wyt.

Miga

Nastawa| 16 | 17 | 18 | 19| 20 | 21 (22 |23 |24 | 25 | 26 | 27 | 28 | 29 | 30 | 31 | 32
WYSZUKIWANIE JEDNOSTKI

S1(kQ) |0,3(09(15(|2,1/2,6(3,2(38|44|50(56(62|68|74(7,9(85/91/97

Po zataczeniu zasilania lub po zaniku komunikacji ze zdalnym sterownikiem,

RTD-10 przetacza si¢ w tryb wyszukiwania P1, P2. Jesli komunikacja P1, Rezystancja nie powinna rézni¢ sie od podanych wartosci o wigcej niz +/-250 Q.

P2 nie zostanie ustanowiona ponownie po uptywie 1 minuty, RTD-10 wigczy Dla obwodu otwartego R>200kQ.

alarm sygnalizowany na wyjsciu przekaznika usterek. S1 w trybie rezystancji jest przystosowany do pracy prze zmiennej rezystancji
liniowej 10kQ.

Zaleca sig, aby styki beznapigciowe lub mechanizmy przetacznikéw byty
wyposazone w styki poztacane w celu zapewnienia niskiej rezystancji podczas
przetaczania.
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Sterowanie standardowe: Napigcie (Rysunek 6) [©

Bl

W trybie sterowania napigciem wejscia RTD-10
umozliwiajg indywidualne sterowanie parametrami pracy
jednostki klimatyzacji za pomoca napigcia. Kazde wejécie odpowiada
okreslonemu ustawieniu jednostki pokazanemu w ponizszej tabeli. Jesli
wejscie nie jest podtaczone lub ustawione na 0 V, odpowiednie ustawienie
pozostanie réwne warto$ci domysinej.

S Nazwa Zakres (domy$Iny/ wartosé 0 V) I

S1 | Nastawa | 1.10V:16.32°C (22)

s2 Predkos$¢ Niska = 1,75 V, Wysoka = 3,25 V, B.wysoka* = 4,75 V (*jesli

obrotowa dostepna)
wentylatora
S3 Tryb Auto= 1,75 V, Ogrzewanie = 3,25 V, Wentylator = 4,75 V,
Chlodzenie = 6,25 V, Osuszanie = 7,75 V,
S4 Zaluzja Ruch =175V, 0° =325V, 20° = 4,75V, 45° = 6,25 V, 70°
=7,75V,90°=9,25V,
S5 WE/ Wiyt Wt >=5V, Wyt. =0V
S6 Odblokowanie | Wszystkie e= 1,75 V, Z e nastawa,

tryb, wh/wyt. = 3,25 V,

Zablokowane tryb ,wt./wyt.=4,75 V, Zablokowane wh./wyt. = 6,25V,
Lokalne = 7,75 V, Zablokowany tryb = 9,25 V, Odblokowane
=100V

Nastawa | 16 | 17 | 18 |19 |20 |21 |22 |23 |24 | 25|26 |27 |28 | 29|30 | 31|32

S1(V) |13|18|23(29(34(39(44|50|55|60|66|7,1|7,6(81(87(92(9,7

Napiecie nie powinno rézni¢ sie od podanych wartosci o wiecej niz +/- 0,25 V. Dla
obwodu otwartego V < 1 V.

0V z zewnetrznych zroédet napigcia powinno by¢ podiaczone do lokalnego ztacza
masowego zewnetrznego wzgledem RTD.
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STEROWANIE STANDARDOWE: OGRANICZENIE NASTAWY

Jesli SW1.4 jest WLACZONY, na nastawy wykonywane za pomoca zdalnego
sterownika lub centralnego sterownika natozone jest ograniczenie w zakresie
od 19 do 23 stopni. Ograniczenie nastaw dotyczy wytacznie przypadkéw,
gdy przyciski nastaw sg odblokowane i wejécie odblokowania S6 bloku
klawiszy NIE jest ustawione na Lokalne. Te ograniczenia nastaw nie dotycza
sterowania nastawami z wej$cia S1 lub regulacji za pomoca polecen Modbus.

oN oN

GLLLIN L LAY

ograniczenia

Ograniczenie
od 19 do 23

STEROWANIE STANDARDOWE: WYJSCIA PRZEKAZNIKA

SW1.3 konfiguruje wyjscie przekaznika R1 jako sygnat uruchomienia, ktéry
zamyka sig, gdy jednostka jest uruchomiona lub sygnat odszraniania, ktéry
sygnalizuje, ze jednostka jest w trybie odszraniania.

N ON

Wyicie R1
BRRROO00| e IRI0000
125 ise e 1254357

Jednostka pracuje

Wyjscie R1
przekaznika:
Odszranianie

Wyjscie | Nazwa Dziatanie (Ostroznie: maksymalne parametry znamionowe
1A, 24 VAC/30 V DC)
R1 Praca/ Praca: SW1.3 WYL.: Zamknigty, gdy jednostka jest
odszranianie | WEACZONA
Odszranianie: SW1.3 Wkt.: Zamkniety, gdy jednostka
w trybie odszraniania
R2 Usterka Zamkniety, gdy wystepuje jakakolwiek usterka

STEROWANIE STANDARDOWE: ODBLOKOWANIE ZDALNEGO
STEROWNIKA

Wejscie S6 w trybie napigcia lub rezystancji moze konfigurowa¢ stan
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odblokowania przyciskow zdalnego sterownika. Domyslny stan to
Odblokowany. W tym stanie wszystkie przyciski zdalnego sterownika sg
aktywne i na wyswietlaczu nie pokazuje si¢ symbol blokady. Aktualizacje
z wejs¢ od S1 do S5 wysytane sg tylko wtedy, gdy zmienia sig¢ wejscie, tak
wiec uzytkownicy moga nadal obstugiwa¢ klimatyzacje. Ustawienie S6 na
Zablokowany powoduje zablokowanie wszystkich przyciskéw wejsciowych
i aktualizacje z wej$¢ od S1 do S5 beda sterowa¢ dziataniem klimatyzacji.
Rézne stany czesciowego zablokowania umozliwiajg kombinacje blokad
przyciskéw nastaw, trybu, wh./wyt., co umozliwia uzytkownikowi sterowanie
jednostka w ograniczonym zakresie.

Ustawienie S6 na Lokalne odblokowuje wszystkie przyciski zdalnego
sterownika i uniemozliwia aktualizacje nastaw z wej$¢ od S1 do S5.

Obstuga zespotow VAM i VKM

Zespoty VAM i VKM mozna wigczac i wytacza za pomoca wejscia WH./Wyt.
interfejsu RTD-10. W rozszerzonych trybach pracy RTD-10 mozliwe jest
réwniez sterowanie predkoscig obrotowa wentylatora i pozycja przepustnicy
zespotéw VAM i VKM z wej$¢ RTD-10 lub rejestréow Modbus.

Szczegdtowe informacje dostepne sg na stronie internetowej www.realtime-
controls.co.uk/rtd

Obstuga Modbus

RTD-10 obstuguje ten sam zespdt polecen Modbus, co interfejs RTD-NET.
RTD-10 obstuguje adresy Modbus od 0 do 15 zgodnie z rysunkiem 18.

pracy w trybie jednostki gtéwnej, w ktérym RTD-10 okres$la czas pracy uktadu
pomocniczego lub w trybie jednostki podlegtej, w ktérym uktad pomocniczy
wstrzymuje dziatanie RTD-10.

Wejécia sq identyczne jest w trybie sterowania rezystancja, ze zmienionym
wejsciem S4, ktére dziata jako inhibitor sygnatu wejsciowego. Wejscia
obwodu zamknigtego na S1 do S3 wybieraja dodatkowe funkcje i zmieniaja
domysine dziatanie wejscia.

Szczegdbtowe informacje dostepne s na stronie internetowej www.r
controls.co.uk/rtd

2

Synchronizacja systemu ogrzewania/chtodzenia % 5 n D D D D
Interfejs RTD-10 mozna skonfigurowa¢ do pracy| 234567 8
w trybie synchronizacji z systemem ogrzewania, aby
zapobiec konfliktowi operacji chtodzenia lub ogrzewania uktadu klimatyzacji
z dziataniem dodatkowego systemu. Interfejs RTD-10 mozna podiaczy¢ do

10

S Nazwa Zakres (domysiny)

S1 | Nastawa | 0,3.10kQ: 16..32°C (22)
Wstrzymanie ponownego uruchomienia = obwéd zamkniety
(regulacja nastaw niedostepna)

S2 Predkos¢ Niska = 1,1 kQ, Wysoka = 2,2 kQ, B.wysoka* = 3,3 kQ (*jesli

obrotowa dostepna)
wentylatora | Odwrécone wejécie S4 = obwdd zamknigty (regulacja

predkosci obrotowej wentylatora niedostepna)

S3 Tryb Auto = 1,1 kQ, Ogrzewanie = 2,2 kQ, Wentylator = 3,3 kQ,
Chtodzenie = 4,7 kQ, Osuszanie = 6,8 kQ,
Wstrzymanie ogrzewania/chtodzenia = obwéd zamkniety
(regulacja trybu niedostepna)

S4 Wstrzymanie | Wstrzymanie = obwod zamkniety, Wiaczenie = obwdd
otwarty

S5 Wt/ Wyt | Wi = obwéd zamkniety, Wyt. = obwad otwarty

S6 o] Wszystkie e <= 1,1 kQ, Zablokowane nastawa,
tryb, wh/wyt. = 2,2 kQ, Zablokowane tryb, wt./wyt. = 3,3 kQ,
Zablokowane wt. wyt. = 4,7 Q, Lokalne = 6,8 kQ, Zablokowany
tryb = 9,6 kQ, Odblokowane >15 kQ

Wyjscie |Nazwa Dziatanie (Ostroznie: maksymalne parametry znamionowe
1A, 24 VAC/30V DC)
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R1 Tnb SW1.3 WYL.: Zamkniety w trybie auto: chtodzenie, chtodzenie
Synchronizaca | lub osuszanie + jednostka wigczona
SW1.3 Wk.: Zamkniety w trybie auto: ogrzewanie Ilub
ogrzewanie + jednostka wigczona
R2 Usterka | Zamkniety, gdy wystepuje jakakolwiek usterka

SPRZEZENIE W TRYBIE JEDNOSTKI GLOWNEJ (Rysunki 7 i 8)

Aby interfejs RTD-10 dziatat w sprzezeniu w trybie jednostki gtéwnej wyjscie
R1 przekaznika jest podtaczone jako wejscie do systemu pomocniczego. Przy
SW1.3 = WYL. R1 zamyka sie, gdy jednostka jest wigczona i dziata w trybie
chtodzenia. Przy SW1.3 = Wk. R1 zamyka sie, gdy jednostka jest wigczona
i dziata w trybie ogrzewania. W przypadku awarii jednostki R1 nie dziata.

SPRZEZENIE W TRYBIE JEDNOSTKI PODLEGLEJ (Rysunki 9 do 16)

Aby interfejs dziatat w trybie jednostki podlegtej wejscie S4 dziata jako
wstrzymujace wejscie ze stykiem beznapigciowym. Gdy sygnat wstrzymania
jest zamkniety, interfejs RTD-10 zapobiega uruchomieniu jednostki
klimatyzacji (Rysunek 9). Dziatanie wejscia S4 mozna odwréci¢, zwierajac
wejscie S2 (Rysunek 10)

RTD-10 mozna konfigurowa¢ za pomoca przetacznika SW1.4 tak, aby
WYLACZAL jednostki klimatyzacji podczas wstrzymania lub przetacza je
na prace w trybie FAN-ONLY (Tylko Wentylator) (rysunki 11 i 12) lub tryb
zabroniony (Rysunki 13 do 16).

Sygnat wstrzymania anuluje polecenia wh./wyt. ze zdalnego sterownika jak
i z wejécia S5. Jesli wybrany jest tryb Tylko Wentylator, jednostka pozostaje
wigczona i jej tryb zostanie przetaczony na Tylko Wentylator i zablokowany.
Jesli wybrane sg opcja Tryb Zabroniony i Wstrzymanie Ogrzewania (SW1.3
WYL.), w ustawieniu Auto i Ogrzewanie, Tryb nie bedzie dziata¢, a jesli jest
wybrane wstrzymanie chtodzenia Tryb nie bedzie dziata¢ w ustawieniach
Auto, Chtodzenie i Osuszanie. Gdy pojawi sig sygnat wstrzymania jednostka
jest w trybie zabronionym to przy ustawieniu Ogrzewanie Wstrzymane tryb
przetaczy sie na Chiodzenie a przy ustawieniu Chtodzenie Wstrzymane
przetaczy sie na Ogrzewanie.
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Gdy sygnat zniknie, RTD-10 przywrdci poprzedni stan pracy jednostek. Jesli
wejscie S1 jest zwarte, po wytaczeniu sprzgzenia poprzednie ustawienia nie
zostang przywrécone.

Praca/gotowos¢ (Rysunek 17)

Interfejs RTD-10 mozna skonfigurowaé tak, aby pracowat w trybie praca/
gotowos$¢ odpowiednim dla aplikacji IT i telekomunikacyjnych. Jednostke
gtéwng RTD-10 z 7-10 jednostkami podlegtymi RTD mozna skonfigurowac¢
tak, aby pracowata rotacyjnie w systemie prac/gotowos$¢ z nastepujacymi
cechami:

. Maksymalnie 8 grup praca/gotowo$¢

. Wszystkie jednostki pracujg przy usterce

. 1 lub 2 jednostki w trybie gotowosci

. Rotacja w cyklu dziennym, tygodniowym i kilkutygodniowym

. Dwupoziomowy alarm sygnalizujagcy wysokg temperature
i usterke jednostki

. Opcjonalny termistorowy alarm temperaturowy

. Filtrowanie kodu usterki A7 (zaluzja)

Konfiguracje praca/gotowos¢ wybiera sie za pomoca ustawien przetgcznika
DIP interfejsu RTD-10. Przetaczniki DIP musza by¢ ustawione w urzadzeniu
gtéwnym i w urzadzeniach podlegtych. Pozycja SW1.4 jednostki gtéwnej
okresla, czy system pracuje z 1 czy 2 jednostkami w gotowosci. Mozliwe sa
nastgpujace konfiguracje przetacznika:

oN oN

N sy | LLL AN

w gotowosci

2 jednostki
w gotowosci

S Nazwa

Zakres (domysiny)
0..10 kQ : 16..32°C (zRC)

S1 Nastawa

:



S2 Predkosc Niska = 1,1 kQ, Wysoka = 2,2 kQ, B.wysoka* = 3,3 kQ (zRC)
obrotowa
wentylatora
S3 Rotacja 60 s <= 1,1 kQ, 1 dzien = 2,2 kQ, 1 tydzien = 3,3 kQ,
2 tygodnie = 4,7 kQ, 4 tygodnie = 6,8 kQ
S4 Temperatura | Termistor NTC 10 kQ
pomocnicza | (ekranowana skretka dwuzytowa nie dtuzsza niz 100 m)
S5 Wszystkie | Wszystkie wigczone = obwod zamknigty, Normalna praca
wigczone | = obwod otwarty
S6 Wszystkie | Wszystkie wytaczone = obwdd zamkniety, Normalna praca
wytgczone | = obwod otwarty
Wyjscie | Nazwa Dziatanie (Ostroznie: maksymalne parametry
znamionowe 1A, 24 V AC/30 V DC)
R1 Alarm poziom 1 | Zamknigte, gdy wystepuje alarm poziomu 1 lub alarm
poziomu 2
R2 Alarm poziom 2 | Zamkniete, gdy wystepuje alarm poziomu 2

PRACA/GOTOWOSC - MONTAZ

Wszystkie interfejsy RTD musza by¢ potaczone razem w 3-przewodowej
sieci RS485; kazdy RTD musi wiec mie¢ adres sieciowy z zakresu od 0 do
7 (Rysunek 18). Jednostka gtéwna RTD 10 trybu praca/gotowos¢ musi mie¢
adres 0. Pozostate jednostki podlegte powinny mie¢ adresy z zakresu od
1 do 7. Jedli w sieci jest mniej niz 7 jednostek podlegtych, nalezy rozpoczaé
adresowanie od 1 i kolejno przydziela¢ numery jednostkom podlegtym.

Poczatkowo, oba interfejsy RTD-10, gtéwny i podlegly, sygnalizujg alarm
poziomu 1. Alarm jednostki gtéwnej wytaczy sig po wykryciu co najmniej
jednego podlegtego interfejsu RTD-10. Alarm jednostki podlegtej wytaczy
sie po wykryciu jej przez jednostke gtéwna. W przypadku braku komunikacji
z podlegtym RTD-10, po 120 s jednostka gtéwna wygeneruje alarm poziomu 2.

PRACA/GOTOWOSC - DZIALANIE

W warunkach ,brak usterki” system dziata z 1 lub 2 jednostkami w trybie
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gotowosci i pracujacymi pozostatym jednostkami (2 jednostki w trybie
gotowosci dostepne sa tylko wtedy, gdy sa co najmniej trzy grupy interfejséw
RTD). Domyslny czas rotacji wynosi 7 dni. Wejscie S3 mozna skonfigurowa¢
tak, aby mozna byto wybrac rotacje 1-dniowa, 2-tygodniowa lub 4 tygodniowg
(stosownie do potrzeb) za pomoca danych wartosci rezystancji. Dodatkowo
dostepny jest tryb testowy. Dodanie tagcza 0 oméw na S3 powoduje, ze
system dziata w trybie testowym z czasem rotacji 60 sekund. W trybie
testowym system moze dziata¢ tylko przez krétki czas.

Interfejs RTD-10 z adresem 0 (SW1.5 do SW1.8 WYLACZONE) jest
jednostka gtéwna konfiguracji Praca/Gotowos¢. Wszystkie wejscia i wyjscia
sg podigczone do jednostki gtéwnej. Wejscia jednostek podlegtych nie
powinny byé potaczone sprzetowo. Przekazniki wyjsciowe jednostek
podlegtych powinny sygnalizowa¢ poziom alarmu tylko dla tych jednostek
podlegtych.

Aby zapewni¢ monitorowanie przestrzeni z alarmem, mozna zamontowac
opcjonalny pomocniczy czujnik przestrzenny. Jesli zamontowany jest
czujnik, temperatury zwrotne powietrza jednostki nie s wykorzystywane do
generowania alarmu. Czujnik pomocniczy wigczy alarm nawet wtedy, gdy
jednostki sa recznie wytaczone.

DZIALANIE JEDNOSTKI KLIMATYZACJI

Jednostka jest ustawiona na tryb CHLODZENIE i przycisk trybu na zdalnym
sterowniku jednostki gtéwnej jest zablokowany, aby uniemozliwi¢ zmiane.
Zablokowany jest réwniez przycisk wt/wyt. Temperature i predkosé
obrotowg wentylatora mozna ustawi¢ z jednostki gtéwnej RTD-10 lub
zdalnego sterownika grupy gtéwnej. Jesli podtaczone sg S1iS2, temperatura
i predko$¢ obrotowa wentylatora sg nastawiane przez wejscia RTD-10
i odpowiednie przyciski zdalnego sterownika sg zablokowane. Jesli S1 i S2
nie sg podtgczone, przyciski na zdalnym sterowniku jednostki gtéwnej nie sa
zablokowane i mozna ich uzywac¢ do ustawiania wartosci roboczych. W tym
trybie nastawa jest ograniczona do zakresu od 20 do 32°C.

DZIALANIE ALARMU

Wyjscia przekaznikowe R1 i R2 jednostki gtéwnej RTD-10 dziataja
odpowiednio jako wyjscia alarmu poziomu 1 i poziomu 2. Jesli wystapi
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alarm poziomu 2, oba wyjscia, R1 i R2 bedq zamkniete. Jesli wystapi alarm
poziomu 1 lub poziomu 2, dziata¢ beda wszystkie jednostki.

Monitorowane sa temperatury zwrotne wszystkich jednostek, a alarmy
poziomu 1 i poziomu 2 sg ustawione odpowiednio na 2°C i 4°C powyzej
nastawy roboczej. Graniczne wartosci alarmu dla pomocniczego czujnika
temperatury sa takie same.

Kazda usterka jednostki, inna niz oznaczona kodem A7, powoduje
wygenerowanie alarmu poziomu 2. Usterka A7 (usterka zaluzji) generuje
alarm poziomu 1, lecz nie towarzyszy mu wymuszone wiaczenie wszystkich
jednostek.

Po zalaczeniu zasilania jednostka gtéwna RTD-10 monitoruje wszystkie
wykryte jednostki podlegte RTD. W razie braku odpowiedzi z jakiejkolwiek
jednostki podlegtej po 1 lub 2 minutach RTD-10 wygeneruje alarm poziomu 2.

Alarm Przyczyny

Alarm poziom 1
Wyijscie R1

Zwrotna temperatura powietrza > nastawa + 2°C
Temp. dodatkowa > nastawa + 2°C

Usterka zaluzji jednostki klimatyzacji (A7)
Wystepuje alarm poziomu 2

Alarm poziom 2
Wyjécie R2

Zwrotna temperatura powietrza > nastawa + 4°C
Temp. Dodatkowa > nastawa + 4°C

Usterka jednostki klimatyzacji (z wyjatkiem A7)
Brak jednostki klimatyzaciji (usterka U5)

Brak jednostki podlegtej RTD-10 (jednostka
gtéwna RTD-10)
Nie wykryto jednostek podlegtych RTD-10

(jednostka gtéwna RTD-10)
Nie wykryto jednostki gtéwnej RTD-10 (jednostka
podlegta RTD-10)

Jesli wystapi alarm poziomu 1 lub poziomu 2, wynikajacy z usterki jednostki
lub komunikacji, wszystkie jednostki beda pracowaé¢ az do wykasowania
wszystkich usterek.
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Jesli wystapi alarm poziomu 1 lub poziomu 2, wynikajacy z wysokiej
temperatury  jednostki  wewnetrznej lub  pomocniczego  czujnika
przestrzennego, wszystkie jednostki beda pracowa¢ az do zresetowania
temperatur a nastgpnie przez 20 minut, po czym wrécg do normalnego
dziatania w konfiguracji Praca/Gotowo$¢. W trybie testowym (rotacja = 60 s)
czas pracy wynosi 40 sekund.

Jesli wystapi alarm poziomu 2, wynikajacy z usterki jednostki wewnetrznej,
wszystkie jednostki beda pracowa¢ az do wykasowania usterki jednostki
wewnetrznej a nastepnie przez 10 minut, po czym wrécg do normalnego
dziatania w konfiguracji Praca/Gotowo$¢. W trybie testowym (rotacja = 60 s)
czas pracy wynosi 20 sekund.

WYMUSZONE Wt./WYt. WSZYSTKICH JEDNOSTEK

Wejécie S5 ze stykiem beznapigciowym powoduje wymuszone WELACZENIE
wszystkich jednostek, jesli obwod jest zamkniety. Wejscie S6 ze stykiem
beznapigciowym  powoduje wymuszone WYLACZENIE  wszystkich
jednostek, jesli obwod jest zamkniety.

POMOCNICZY CZUJNIK PRZESTRZENNY

Aby zapewni¢ monitorowanie przestrzeni z alarmem, mozna zamontowac¢
opcjonalny pomocniczy czujnik przestrzenny. Jesli zamontowany jest
czujnik, temperatury zwrotne powietrza jednostki nie s wykorzystywane do
generowania alarmu.

Czujnikiem powinien by¢ termistor NTC 10 kQ zamontowany na pionowej
powierzchni w przestrzeni monitorowanej. Czujnik powinien by podigczony
do RTD-10 za pomoca skretki dwuzytowej nie diuzszej niz 100 m. Czujnik
pomocniczy wigczy alarm nawet wtedy, gdy jednostki sg recznie wytaczone.

OBStUGA MODBUS
Urzadzen pracujacych w trybie Praca/Gotowo$¢ NIE MOZNA podiaczy¢ od

zewnetrznej jednostki gléwnej Modbus, poniewaz spowodowatyby to przerwe
w dziataniu.
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