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/\ Avisos e precaugdes

Nao exceder os valores de relé de avaria especificados (no maximo
1 A, 24 V CA/30 V CC). Os relés ndo se destinam a ligacdo a
equipamento essencial para a seguranga.

Todas as ligagdes de cabos ao dispositivo tém de ser devidamente
asseguradas através de fixadores de alivio da tensdo adequados

A RTD deve ser montada num compartimento metalico ou de plastico
adequado com uma taxa de inflamabilidade minima de IEC60695-
11-10 V-1. Néo instalar no interior da unidade de ar condicionado.
Em todos os casos, é de evitar o acesso por parte de pessoas ndo
qualificadas (pode n&o ser possivel aceder ao compartimento sem
utilizar uma ferramenta). A unidade pode ser montada na horizontal
ou na vertical

Quando a RTD ¢ alimentada através da unidade interior ou através
de outra fonte que ndo SELYV, todas as ligagdes externas e todos os
dispositivos ligados electricamente tém de ser devidamente isolados
para impedir o acesso por pessoas nao qualificadas. Quando isso ndo
for possivel, a RTD tem de ser alimentada através de SELV.

Os cabos RS485 devem utilizar pares de fios entrancados de 24
awg blindados ou ndo conforme a especificagdo Cat3, Cat4 ou Cat5.
Utilize um par entrangado para ligagdes DB,DA e um nlcleo extra para
ligagdo a terra. Instale o cabo RS485 conforme indicado na Figura 4.

A rede P1,P2 tem de ser ligada conforme indicado na Figura 3. E
possivel ligar até 16 unidades e um controlo remoto a RTD.

Ao ligar sinais de tensao de fontes externas as entradas de S1 a S6,
todas as linhas de 0 V tém de ser ligadas a terra externamente a RTD.

Os cabos de S1 a S6 tém de ser? pares de fios entrangados blindados
de 0,5 a 0,75 mm. A blindagem tem de ser ligada a terra apenas numa
extremidade. A distancia maxima da RTD a fonte de entrada é 200 m.
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Especificacoes

Eléctricas Ambientais
Alimentagéo 15V-24 V.CC, 120 mA Temperatura
Regulado
Energia <2,5VA Armazenamento-100C a 500C
. 1A, 24V CAmax. .
Relé 1A 30V CC max. Funcionamento 0oC a 500C
-909
Conectores Grampo gara cabo de Humidade 0-90% HR B
0,75 mm’ sem condensagéo
Rede Entradas
PIP2  <im Modo de tensao 5, S0 0-10V CC
<1 mA
Classificagdo maxima
RS485 <500 m 12V CO
Modo de $1.86 5V, 1mA
resisténcia
O produto € marcado com o simbolo indicado a esquerda. Este
simbolo no produto indica que o mesmo n&o pode ser eliminado
juntamente com o lixo doméstico. A eliminagdo incorrecta pode
ser nociva. Cabe-lhe a si eliminar o equipamento inutilizado
entregando-o num ponto de recolha adequado para reciclagem de
equipamento eléctrico e electronico. As unidades tém de ser tratadas
—

em instalagbes de tratamento especializadas para reutilizagao,
reciclagem e recuperagdo. Ao assegurar que este produto é
eliminado correctamente, ajuda a prevenir potenciais consequéncias
negativas para o ambiente e para a saude. Contacte o instalador ou
as autoridades locais para obter mais informagdes.

A Respeitar as precaugdes para manusear Dispositivos
Ata Sensiveis a Energia Electrostatica

Estéo disponiveis informagdes adicionais, incluindo
sobre a configuragdo Modbus e Cddigos de Avaria, em
www.realtime-controls.co.uk/rtd

15671-2.08.11 Instrugdes de instalagdo da RTD-20



Instrugdes de instalagao

A RTD-20 é uma interface de monitorizagdo e de controlo para as gamas
de unidades de ar condicionado VRV e Skyair, bem como para as unidades
de ventilagdo VAM. A interface é compativel com as unidades que possuam
ligacdo de rede por controlo remoto P1, P2 e permite o controlo de até
16 unidades num so grupo. As fungdes de controlo incluem:

MODO DE LOJA: E possivel o funcionamento de até 16 RTD-20s como
sistema de controlo de loja coordenado. Os muiltiplos pisos de loja e as zonas
de controlo de utilizador podem ser controlados com definigdes globais ou de
zona. Os valores definidos da zona podem ser limitados ou bloqueados para
restringir o controlo do sistema por parte do pessoal. O controlo eficiente das
unidades reduz os custos de funcionamento.

CONTROLO VAM: Controlo avangado das unidades VAM com recuperagéo
de calor eficiente e controlo de 3 velocidades do ventilador com controlo
de velocidade opcional do sensor de CO2. Suporta a integragdo no Modo
de Loja.

CONTROLO DAS CORTINAS DE AR: Controlo avangado das unidades de
cortina de ar CYQ* & CYV* com funcionamento energeticamente eficiente,
funcionamento compensado de ar exterior que suporta a integragéo no Modo
loja, incluindo o bloqueio opcional de arrefecimento.

CONTROLO DE DIVISAO REPARTIDA: Até 4 zonas podem funcionar
como sistemas auténomos que se agrupam automaticamente quando as
reparticdes adjacentes sdo abertas.

MODO ERQ: O modo RTD-20 ERQ fornece um controlo de capacidade

linear de 0-10VCC na gama dos condensadores ERQ para bobinas de
arrefecimento e aquecimento nas unidades de tratamento de ar.

15671-2.08.11 Instrugdes de instalagdo da RTD-20

MONTAGEM (FIGURA 1)

PILARES DE MONTAGEM MONTAGEM COM PARAFUSOS
A RTD-20 é fornecida com 4
pilares de montagem que podem
ser utilizados para montar

a interface entre unidades

com orificios de montagem
compativeis

A RTD-20 pode ser montada
utilizando parafusos com até 5 mm
de diametro.

ALIMENTAGAO (FIGURA 2)

ARTD requer uma ligagéo de alimentagédo de 15V a 24 V CC. A alimentagéo
pode ser fornecida a partir da unidade interior VRV através de uma ligagéo
PCB X18A ou X35A, a partir de uma unidade interior Skyair através de uma
ligagdo PCB X35A ou de uma ligagao VAM PCB X11A. E fornecido um cabo
de 1 m e um conector com o RTD-20.

Se a alimentagéo eléctrica for fornecida pela X35A/X18A, pode ocorrer uma
limitagdo das opgdes, (exemplo, a KRP1C nao deve ser ligada).

REDE P1, P2 (FIGURA 3)

Os terminais P1, P2 ligam-se a rede P1, P2. A instalagdo P1, P2 tem de
seguir as especificagdes de instalagdo do fabricante. A RTD-20 pode
funcionar no modo PRINCIPAL ou no modo SUB com qualquer controlo
remoto. O funcionamento também ¢é possivel sem que esteja ligado um
controlo remoto. E necessario que estejam configurados receptores por
infra-vermelhos para funcionar no modo secundario.

E fornecido um cabo de 1 m com a RTD-20. Consulte o manual das unidades
interiores quanto a instrugdes sobre nimero de controlos que podem ser
ligados a P1P2. ARTD conta por um 1 controlo BRC.

INSTALAGAO DE REDE RS485 (FIGURA 4)

A rede D-Bus RS485 requer um cabo de pares entrangados a ligar os
terminais DB(+) e DA(-) em cada RTD, conforme apresentado abaixo. O
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terminal DB tem de ser ligado a todos os outros terminais DB. O terminal
DA tem de ser ligado a todos os outros terminais DA. Para além disso, os
terminais GND comuns em todos os dispositivos tém de ser ligados entre si.
Se for utilizado um cabo blindado, a blindagem pode ser utilizada para este
efeito. E recomendavel que a ligagdo GND seja estabelecida a Terra num
unico ponto. A rede tem de ser instalada como configuragdo de Bus ponto
a ponto em daisy-chain, NAO devem utilizar-se ligagdes de anel e estrela.

COMPRIMENTO DA REDE RS485

Pode estabelecer-se a instalagdo padrao para distancias de rede totais de
até 500 m seguindo o método basico daisy-chain indicado no diagrama. A
rede pode ser alargada utilizando repetidores RS485.

FUNCIONALIDADE LED

Quando a RTD-20 ¢ ligada ou se perder a comunicagdo com o Controlo
Remoto, a RTD-20 entra no modo de pesquisa P1, P2. Se a comunicagéo
P1, P2 néo for restabelecida apés 1 minuto, a RTD-20 emite um alarme
que sera indicado na saida do relé de avaria. O comportamento do LED é
apresentado nas figuras que se seguem

Sequéncia de ligagao: Configuragéo de fabrica Figura 8a
Sequéncia de ligagao: Configuragéo personalizada Figura 8b
:aesu?:(iisaad:t P2. Ap6s a ligagao e durante a configuragao Figura 8¢
Estado de auséncia de avaria Figura 9a
Avaria da unidade Figura 9a
Erro de configuragéo do dispositivo Figura 10a
Unidade AC ausente (avaria U5) Figura 10b
Timeout de comunicagdo RS485 Figura 10c
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Tecla LED:

O DESLIGADO 6 e S intermitente

ENDERECAMENTO

A RTD-20 tem a capacidade de criar grupos de controlo utilizando varias
RTDs ligadas em conjunto na rede D-Bus RS485. Na configuragéo padréao,
podem ser ligados até 16 dispositivos RTD-20 em conjunto. Cada RTD
recebe um endereco D-Bus utilizando os interruptores de configuragéo
SW1.5 a SW1.8 (FIGURA 6).

INTERVALO DE FUNCIONAMENTO RS485

No Modo grupo lojas, a RTD-20 primaria (enderegco 0) e secundaria
(enderego > 0) reporta a falha de comunicagdo entre a Secundaria e a
Primaria. Se a primaria perder a comunicagdo com um relé secundario, a
R2 funciona para indicar uma falha de rede; o periodo de tempo de timeout
de rede na Primaria ¢, no minimo, de 60 segundos e depende do nimero de
RTD-20s existentes na rede. Ocorre um timeout numa RTD-20 secundéria
se nao existir comunicagéo com a primaria durante um periodo de 4 minutos;
nesse caso, o relé da R2 funciona, o LED2 pisca (figura 10c), a unidade
LIGA-SE e o controlo remoto é desbloqueado.

PESQUISA DA UNIDADE

Quando a RTD-20 ¢ ligada ou se perder a comunicagdo com o Controlo
Remoto, a RTD-20 entra no modo de pesquisa P1, P2. Se a comunicagdo
P1, P2 néo for restabelecida apés 1 minuto, a RTD-20 emite um alarme que
seré indicado na saida do relé de avaria.

MODO PRINCIPAL/SUB

A RTD tanto pode funcionar como controlo PRINCIPAL ou SUB, em fungdo
da configuragdo do controlo remoto com cabo. Se um controlo remoto estiver
configurado como um SUB, entéo a RTD funciona como PRINCIPAL e vice-
versa. Alguns modos de funcionamento precisam que a RTD funcione com
uma configuragdo especifica; estas encontram-se indicadas da seguinte
forma na Barra de titulo de configuragéo:

15671-2.08.11 Instrugdes de instalagdo da RTD-20



O controlo remoto pode funcionar como PRINCIPAL ou SUB

®6

O controlo remoto tem de ser configurado como PRINCIPAL, a RTD
funciona como SUB

o

O controlo remoto tem de ser configurado como SUB, a RTD funciona
como PRINCIPAL

S

20(10) 8 01 Modo de bomba de calor activado

Apenas modo ERQ

02 Modo de aquecimento desvio
desestratificagdo = DESACTIVADO
Apenas aplicavel a unidades que suportam
esta funcionalidade

22(12) 2 01 Comutacé&o diferencial do terméstato = 1 °C

Nos casos em que é apenas suportado o modo SUB 9 se estiver
selecionado o modo BRC PRINCIPAL, a RTD indicara uma falha da unidade
e P1,P2 LED (LED3) permanecem acesos. O botdo BRC ligado/desligado
sera bloqueado com a unidade DESLIGADA. No modo SUB e as fungdes
de visualizagéo do controlo remoto séo restritas e a visualizagao dos valores
definidos do controlo remoto esta limitada ao intervalo de valores definidos
do modo de funcionamento seleccionado. Nas unidades com fungdo
de filtragem com auto-limpeza tem de ser montado um controlo remoto
PRINCIPAL ou SUB. Para a maxima eficiéncia energética recomenda-se
que, sempre que possivel, o BRC seja configurado como SUB. Se o controlo
remoto for um BRC1E52A7 ou mais recente, o BRC tem de funcionar no
modo SUB.

DEFINICOES DE CAMPO MODO PRINCIPAL

Com a RTD a funcionar como controlo PRINCIPAL, sido automaticamente
escritas as seguintes definigdes de campo aquando do arranque

24(14) 8 01 Bloqueio da auto-limpeza
automatica=LIGADO
Apenas unidades com suporte de auto-

limpeza

24(14) 4 02 Lampada verde do painel indicador durante
a operagao de auto-limpeza
Apenas unidades com suporte de auto-

limpeza

Modo n.° Interruptor | Posigdo n.° Definigao
ne
20(10) 2 02 Controlo apenas do sensor de ar de
aspiragdo
Loja/zonas de controlo do utilizador e Modo
de reparticdo*
03 Controlo do sensor de controlo remoto

Apenas modo de cortina de ar/modo ERQ*

15671-2.08.11 Instrugdes de instalagdo da RTD-20

*Se a unidade for operada com BRC no modo PRINCIPAL apés a ligagdo a RTD no modo
PRINCIPAL, a definigao deve regressar a 10(20)-2-01

Para evitar que sejam efectuadas definigdes, configure o BRC para funcionar
no modo PRINCIPAL sempre que seja suportado.

SUPORTE RTD PARAA BOMBA DE CALOR VRV

Se for necessario aquecimento/arrefecimento principal, entdo tem de ser
seleccionado aquecimento/arrefecimento principal antes de se ligar a
RTD-20. Para uma operagéo correcta, a zona primaria da loja tem de ser o
aquecimento/arrefecimento principal. Nos sistemas de bomba de calor, se a
RTD estiver configurada no modo SUB, o sistema requer que o interruptor
de comutagdo manual quente/frio KRC19-26A seja ligado aos terminais A,
B & C da unidade exterior, € a comutagao tem de ser definida para “OUT”
no PCB exterior.

Nos sistemas de bomba de calor em pisos de loja e as zonas de controlo
de utilizador, se a RTD estiver configurada para o modo PRINCIPAL no
aquecimento/arrefecimento principal, a fungdo da RTD AUTOMATICA
activa-se para permitir a comutagdo automatica entre o modo de
AQUECIMENTO e o modo de ARREFECIMENTO. Nos casos em que
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pode ocorrer o funcionamento do VENTILADOR, ¢ exibido AUTOMATICO
no controlo remoto, mas o modo de AQUECIMENTO/ARREFECIMENTO
da unidade é evitado com recurso a condigdo Forgcar desactivagdo do
termoéstato. Se um BRC de modo SUB estiver ligado a RTD, o BRC exibe a
fungao AUTOMATICO. O modo de aquecimento/arrefecimento indicado em
AUTOMATICO indica o modo actual do sistema. Nesta configuragdo ndo é
possivel 0 modo de VENTILADOR. Para a RTD no modo PRINCIPAL, os
modelos de Cassete de sistema de bomba de calor VRV e os modelos de
conduta TEM de ter a opgéo sensor remoto KRCS01 instalada.

SUPORTE SENSOR INFRA-VERMELHO PASSIVO (PIR)

Nos casos em que ¢ indicado suporte PIR, a RTD suporta a ligagdo de um
contacto seco onde a entrada é um circuito fechado em caso de detecgédo de
actividade PIR. A RTD utiliza impulsos multiplos do sensor PIR para indicar
um nivel de actividade, pelo que o PIR esta equipado com um temporizador,
que deve ser definido para gerar o impulso mais reduzido possivel quando
é detectada actividade. No modo Demo/Colocagdo em funcionamento com
PIR montado, a saida R2 funciona para indicar a actividade PIR em vez da
fungdo R2 padréo.

SUPORTE DISPOSITIVO DIII-NET

A RTD-20 no modo PRINCIPAL nas zonas de controlo de loja NAO PODE
estar ligada a dispositivos de controlo DIII NET (I Touch Controller, | Manager,
| Touch Manager, BACNET Gateway & LON Gateway). Com a RTD-20
no modo SUB, o dispositivo de controlo DIIl NET pode ser utilizado para
operagdes apenas de leitura, mas n&o para a definigdo do funcionamento
da unidade.

Entradas SFrBRTD-20 padrao

As entradas S1 a S6 séo ligadas entre o terminal etiquetado sensor e o
terminal OV no mesmo bloco de conectores (FIGURA 5). As entradas
configuradas como entradas de tensdo tém de ter OV ligados a terra

externamente.

Os cabos S1 a S6 tém de ser pares de fios entrangados blindados de 0,5 a

:

0,75mm?. A blindagem tem de ser ligada & terra apenas numa extremidade. A
distancia maxima da RTD-20 até & fonte de entrada é de 200 m.

valor 46 | 47 | 18 | 19|20 | 21 | 22| 23 |24 | 25 | 26 | 27 | 28 | 20 | 30 | 31 | 32
definido

S1(v) [13]1823(29|34(39(44|50(55|60|66|7.1(76|81|87[92]97
Valor

° 6|17 |18 |19 |20 |21 |22 | 23|24 [ 25|26 |27 [ 28|20 | 30|31 |32
definido

S1(kQ) [03]09|15(21(26(32(38|44(50(56(62(68(74|79(85|91|97

As resisténcias tém de a +/-250 ohms te ao valor indicado. O circuito

aberto é R>200 kQ.
O S1 no modo de resisténcia foi concebido para ser operado utilizando uma resisténcia
variavel linear de 10 kQ.

Recomenda-se que os contactos secos ou os mecanismos de comutagdo sejam banhados
a ouro para assegurar um circuito de baixa resisténcia quando a comutacéo é estabelecida.
SAIDAS PADRAO

Amenos que especificado de outra forma, as saidas de relé sdo configuradas
do seguinte modo

Saida Nome Funcionamento
R1 Funcio- Funcionamento COMERCIO
namento
R2 Avaria Fechado perante qualquer avaria da unidade

Relés com capacidade nominal maxima de 1 A, 24 V CA/30 V CC

15671-2.08.11 Instrugdes de instalagdo da RTD-20



N “Address 0

72345678

5

ZONA DE PISO PRIMARIO

DE LOJA

Uma zona de piso primario de loja é a zona de controlo principal no modo
de loja. A zona primaria é sempre endereco Modbus 0. Podem ser ligadas
zonas de loja adicionais em rede & zona primaria; estas receber&o sinais de
controlo da zona primaria. Para uma eficiéncia energética 6tima recomenda-
se que o controlo remoto seja configurado como SUB.

oN oN

gglggggg Limite do valor gglﬁgggg Limite do valor

12345678 definido 19 a 23 12345678 definido 20 a 24

oN oN

g g g I g g EA Sem comércio g g ﬁ I g E g g Comércio

123458678 desactivagédo do 12345678 desactivagdo do
atraso atraso

Entrada Nome Gama (predefini¢ao)
S1 PIR H
Circuito fechado: actividade
s2 Activar Circuito aberto: condicéo de incéndio
(incéndio) Circuito fechado: funcionamento activado
S3 Extensado Contacto seco de acgdo momentanea
de
comércio
sS4 Comeércio ircui =
Circuito fechado = comércio,
S5 Ocupado Circuito aberto = ndo ocupado.
Circuito fechado = ocupado,
S6 Modo de Contacto seco de acgdo momentanea
engenheiros

15671-2.08.11 Instrugdes de instalagdo da RTD-20

Saida Nome Funcionamento
R1 Comércio Fechado perante comércio ou comércio alargado
R2 Avaria Fechado perante qualquer avaria da unidade

Entrada PIR (S1) A entrada S1 suporta uma entrada de contacto seco de
um sensor infra-vermelho passivo (PIR) (circuito fechado com actividade).
Se o PIR estiver ligado, a RTD-20 ird activar o modo de reposi¢édo adaptativa
com base na actividade de passos dos clientes, o que resulta num consumo
energético menor durante os periodos mais calmos. O PIR deve situar-se
numa zona agitada do piso da loja. O funcionamento PIR é activado por
impulsos de actividade no S1, um circuito constantemente aberto ou fechado
nao activa o modo PIR.

Entrada activar (incéndio) (S2) A entrada S2 tem de ser de circuito fechado
para permitir o funcionamento normal. Uma condigédo de circuito aberto no
S2 indica uma condigdo de incéndio, todas as zonas serdo bloqueadas
DESLIGADAS até esta condigao ser resolvida.

Extensdo de comércio (S3) Durante o modo POS-COMERCIO, um circuito
momentaneamente fechado na entrada S3 faz com que todas as zonas dos
pisos de loja regressem ao funcionamento COMERCIO durante um periodo
de 2 horas, antes de regressar ao modo POS-COMERCIO. Se a loja estiver
em estado NAO OCUPADO mas a S4 ainda estiver interligada, é permitida
uma extensdo até 6 horas apos o fim do estado ocupado. Um impulso
adicional cancelara a extenséo.

0O modo comércio (S4) e o modo ocupado (S5) definem o modo da loja do
local; isto é transmitido para todas as zonas secundarias para determinar os
seus modos de funcionamento.

Em estado NAO OCUPADO todos os sistemas s&o desligados e bloqueados.
No inicio do periodo de OCUPADO, inicialmente o sistema funciona no modo
PRE-COMERCIOE até ao modo COMERCIO, periodo apds o qual o sistema
entra no modo POS-COMERCIO.

Se estiver apenas disponivel um sinal, entdo a S4 tem de estar FECHADA.
Nesta configuragéo, o modo comuta entre NAO OCUPADO e COMERCIO.

0



S5 Ocupagao S4 Comércio Modo loja

ABERTO ABERTO NAO OCUPADO

ABERTO FECHADO NAO OCUPADO, (janela de 6 horas de extensao
pos-comércio)

FECHADO ABERTO PRE-COMERCIO (Antes de ocorrer Comércio)

FECHADO FECHADO COMERCIO

FECHADO ABERTO POS-COMERCIO (Depois de ocorrer Comércio)

Se a SW3 estiver LIGADA entdo ocorre Comércio desactivagao do atraso
de 5 minutes quando a S4 passa de circuito fechado a circuito aberto. Se a
S4 voltar a circuito fechado num periodo de 5 minutos, o sistema permanece
em COMERCIO.

Modo de engenheiros (S6) A entrada S6 é utilizada para desbloquear o
controlo do sistema para permitir tarefas de manutengdo e colocagdo em
funcionamento. Estao disponiveis os seguintes modos que utilizam a S6.

Modo de
engenheiros.

A entrada momentanea na S6 entra no Modo de engenheiros.
Controlos remotos totalmente desbloqueados (o simbolo de
bloqueio desaparece) Limites do valor definido removidos

Modo demo Em primeiro lugar, entre no Modo de engenheiros Mantenha a S6
fechada durante 5 segundos para entrar no Modo demo o LED1 e
LED2 esté&o ambos iluminados em todas as RTDs.

O sistema funciona em Modo normal, mas néo s&o utilizados
temporizadores de mudanga de modo, o temporizador da extensao
de comércio é reduzido para 60 segundos

Modo de
colocagao em
funci

Em primeiro lugar, entre no Modo demo Mantenha a S6 fechada
durante mais 5 segundos para entrar no Modo de colocagidao em

O sistema funciona no Modo demo, mas todos os limites do valor
definido foram removidos.

E aplicado um impulso momentéaneo para inverter a saida R2 quando ocorre
uma mudanga do modo de engenheiros. Se o BRC estiver a funcionar no

10

modo SUB, indicard temporariamente Ligagdo a ser verificada quando
ocorre um impulso na entrada S6. Para regressar ao funcionamento normal,
aplique uma entrada momentanea adicional a S6. O funcionamento normal
também regressa ap6s 2 horas. A fungéo S6 n&o esté disponivel durante um
periodo de até 60 segundos depois da ligagéo do dispositivo ou da alteragao
das definigdes do interruptor DIP.

OPERAGAO DE LIGAGAO

No inicio do periodo OCUPADO, os ventiladores das unidades interiores
do piso da loja estdo bloqueados a uma velocidade alta, com as grelhas
bloqueadas a 90° durante um periodo de 15 minutos, mesmo se a loja entrar
em COMERCIO durante este periodo. O periodo de ligagéo ¢ utilizado para
destratificar os pisos da loja e purgar qualquer acumulagdo de calor. Durante
os primeiros 3 minutos, o sistema funciona no modo de VENTILADOR,
seguido pelo modo AUTOMATICO limitado durante 12 minutos, durante os
quais esta activado o AQUECIMENTO se for necessario, mas o arrefecimento
é proibido. Se o piso de loja entrar no modo COMERCIO durante este
periodo, entdo o modo AUTOMATICO é exibido no controlo remoto, mas
aplicam-se as mesmas restricdes de modo. Durante este periodo todos os
botdes no controlo remoto estéo bloqueados. Se a loja mudar para o estado
NAO OCUPADO, é necessario um periodo de 1 hora (1 minuto no modo
Demo/Colocagéo em funcionamento) no estado NAO OCUPADO, antes de o
temporizador de ligagdo de 15 minutos ser reposto.

Durante os modos PRE-COMERCIO e POS-COMERCIO o piso de loja é
controlado para condigdes de conforto minimas (18 °C a 26 °C, 22 °C a 30 °C
para o modo de temperatura alta), se a temperatura se situar no limite do
conforto minimo, entdo as unidades funcionam no modo de VENTILADOR
a uma velocidade elevada. Durante o modo COMERCIO o sistema é
controlado para o valor definido especificado com uma banda morta de
+/-2 °C. Durante o funcionamento PRE-COMERCIO e POS-COMERCIO, o
controlo remoto é completamente bloqueado.

Durante o funcionamento COMERCIO e apo6s conclusdo do periodo
de ligagdo de 15 minuto, os botdes VENTILADOR e GRELHA sao
completamente desbloqueados e o VALOR DEFINIDO é desbloqueado mas
fica limitado ao intervalo do ponto definido especificado. O modo exibido
indica AUTOMATICO.
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PROTECGAO DE TEMPERATURA BAIXA

Quando o local est4 em estado NAO OCUPADO a temperatura do espago
da unidade primaria da loja € monitorizada e se se situar abaixo do limite de
temperatura baixa (predefinicdo 12 °C) durante 60 segundos, entdo todas
as zonas de RTD de loja e zonas de controlo de utilizador sdo ligadas até
a condigéo ser resolvida. As zonas de cortina de ar e as zonas VAM NAO
irdo funcionar. Cada zona funcionara em modo de AQUECIMENTO se for
detectada uma condig&o local de baixa temperatura, caso contrario, a zona
funcionara no modo de VENTILADOR. Cada zona monitorizara ainda as
temperaturas locais e ird activar a protecgdo de temperatura baixa do local
se for detectada uma condigéo local de baixa temperatura. Note que os
sensores de retorno de ar da unidades tém de estar posicionados para medir
a temperatura ambiente mesmo se a unidade estiver desligada. Devem
ser utilizados kits de sensores alargados para as unidades com condutas.
Para evitar a protecgdo de temperatura baixa, configure a entrada activar
(incéndio) (S2) como circuito aberto durante o periodo NAO OCUPADO.

CONFIGURAGAO DO BRC

Para a maxima eficiéncia energética, o BRC ligado a uma RTD-20,
configurado como uma zona de controlo de loja, deve ser configurado como
um controlo remoto SUB. Se o BRC estiver configurado como PRINCIPAL,
os controlos BRC1E51/BRC1E52 irdo exibir o simbolo [S] nos periodos em
que a RTD aplicar a condigéo Forgar desactivagédo do termoéstato.

MODO RTD PRINCIPAL OPERACAO AUTOMATICA

Se a RTD estiver a funcionar no modo PRINCIPAL e se for exibido
AUTOMATICO no BRC, entdo a RTD controlara o modo de sistema entre
aquecimento/arrefecimento para minimizar o consumo energético. Os
temporizadores de funcionamento minimo s&o usados para evitar mudangas
répidas entre os modos.

UNIDADE PRIMARIA DA ZONA

A unidade primaria da loja gera condi¢des de ocupagéo e comércio para
toda a rede. Podem ser criadas outras zonas configurando outras zonas
na rede como uma unidade primaria da zona usando a entrada S6 nas
zonas secundarias quando disponivel. Uma unidade primaria da zona
pode sobrepor-se aos sinais da unidade primaria da loja para todos os
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enderecos acima da unidade primaria da zona, até ser encontrada outra
unidade primaria da zona. Podem ser gerados sinais adicionais de comércio
e ocupacdo pelas unidades primarias da zona. Estdo disponiveis mais
informagées em http://www.realtime-controls.co.uk/rtd-20

PREVISAO INTELIGENTE EM FUNGAO DA NECESSIDADE (IDP)

A zona priméaria monitoriza a necessidade de funcionamento das unidades
interiores e prevé a necessidade futura do sistema para minimizar o
funcionamento de aquecimento e arrefecimento desnecessario. Nas
condigdes em que se prevé que o local tenha uma carga de de arrefecimento
dominante, a IDP evita a ocorréncia de um aquecimento desnecessario; se for
prevista uma carga de aquecimento dominante sera evitado um arrefecimento
desnecessario. O célculo da IDP usa registos recentes do histérico de
aquecimento e arrefecimento para determinar se o funcionamento misto é
necessario ou se o aquecimento ou arrefecimento é dominante.

As zonas de loja secundarias usam o modo de IDP primario por defeito
para determinar o seu funcionamento. As zonas secundarias podem ser
configuradas para usar a sua IDP local prépria. As zonas de controlo de
utilizador secundarias ndo sdo afectadas pela previsdo em fungédo da
necessidade e permitem o aquecimento e o arrefecimento por pedido.

MODO DE ALTA TEMPERATURA (HT)

O funcionamento em modo de ata temperatura aumenta o intervalo de
valores definidos para os intervalos 23 a 28, ou 24 to 29, seleccionaveis
utilizando a SW4.

ON o
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ZONA SECUNDARIA DE PISO I
DA LOJA g

Uma zona secundaria de piso da loja permite o controlo de zonas de piso de
loja adicionais. A zona primaria determina as condigées de funcionamento
gerais da loja, a zona secundaria pode ser configurada para funcionar com
o controlo local da zona secundaria durante condi¢des de comércio, ou para
o seu controlo ser secundario da zona primaria. Para a maxima eficiéncia
energética, o controlo remoto deve ser configurado como SUB neste modo.

Limite do valor
definido 19 a 23

Limite do valor
definido 20 a 24

Limite do valor
definido HT
23a28

Limite do valor
definido HT
24229

Entrada Nome Gama (predefinigédo)
s1 PIR Circuito aberto: sem actividade
Circuito fechado (por impulsos): actividade
Circuito fechado (permanente): usar o PIR da unidade
primaria da zona
s2 Valor Circuito aberto: CR desbloqueado
definido Circuito fechado: valor definido do priméario
S3 IDP local ircuif r a IDP primari; zon:
Circuito fechado: Usar a IDP da zona local
sS4 Comercio Circuito aberto = sinal de comércio da unidade primaria
zon
Circuito fechado = sinal de comércio da unidade local
S5 Ocupado Circuito aberto = sinal de ocupagcéo da unidade primaria.
zon
Circuito fechado = sinal de ocupag&o da unidade local
S6 Unidade ircuif =na
primaria da Circuito fechado = unidade primaria da zona activa
zona

Aentrada do PIR (S1) pode ser usada para activar a reposi¢ao da actividade
com a mesma funcionalidade como a zona de piso priméario da loja. Se a
entrada estiver em circuito aberto entdo néo é aplicada a reposigéo. Se a
entrada estiver permanentemente em circuito fechado é aplicada a reposicéo
de piso primario da loja a esta zona Se estiver ligado um PIR, entdo a
reposicéo é realizada com base na actividade local.

Valor definido (S2) A entrada S2 pode ser configurada para permitir o
controlo local do valor definido da zona do controlo remoto, ou o valor pode
ser secundario para a zona de piso primario da loja

IDP local (S3) Em caso de circuito aberto, é aplicada a IDP do piso primario
da loja a esta zona. Em caso de circuito fechado, a zona usa uma IDP local.

12

As saidas s@o as mesmas como para a zona de piso da loja da unidade primaria

O sinal de comércio local (S4) sobrepde-se ao sinal da unidade primaria
da zona, permitindo o modo de comércio fora do tempo de comércio da
unidade priméria da zona. O funcionamento por defeito gera um sinal de
COMERCIO local se a unidade primaria da zona COMERCIO OU um sinal
S4 COMERCIO.

O sinal de ocupacao local (S5) sobrepde-se ao sinal da unidade primaria
da zona, permitindo o modo de Ocupagéo fora do tempo de ocupacdo da
unidade priméria da zona. O funcionamento por defeito gera um sinal de
OCUPAGAO local se a unidade primaria da zona OCUPAGAO OU sinal local
S5 OCUPAGAO.

Activar a unidade primaria da zona (S6) Em caso de circuito fechado, a
zona funciona como uma unidade primaria da zona conforme descrita na
secgao da unidade primaria da loja.
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ZONA DE CONTROLO DE
UTILIZADOR SECUNDARIA

Uma zona de controlo de utilizador secundaria permite aos utilizadores
alterar o funcionamento da unidade durante o periodo de ocupagdo. A
unidade principal da zona coordena a zona de controlo de utilizador e
certifica-se de que a zona é encerrada em caso de NAO OCUPAGAO. As
zonas de controlo de utilizador podem ser configuradas para suportar areas
com ocupagao permanente ou temporaria.

Limite do valor
definido 19 a 23

Limite do valor
s definido 20 a 24

Limite do valor
definido HT
23a28

Limite do valor
definido HT
24229

Quando o estado da zona primaria ¢ de NAO OCUPADO o controlo remoto
estd bloqueado e a unidade de A/C é desligada. A zona de controlo de
utilizador esta desbloqueada quando a zona primaria estd OCUPADA ou
em COMERCIO, em fungdo do tipo de zona de utilizador definido pela
entrada S3. Quando é desbloqueada pela primeira vez, a unidade LIGA-
SE se a zona NAO for uma zona temporizada. A unidade pode ser ligada e
desligada pelo utilizador quando estiver desbloqueada. Quando a zona esta
desbloqueada, o controlo remoto esta limitado a permitir apenas os modos
AUTOMATICO e VENTILADOR. Se forem seleccionados outros modos, o
modo sera substituido. Aquando do inicio da ocupagédo, o modo é sempre
reiniciado para AUTOMATICO.

Entrada PIR (S1) A entrada S1 suporta uma entrada de contacto seco de
um sensor infra-vermelho passivo (PIR) (circuito fechado com actividade).
Se estiver ligado um PIR, entéo a zona de controlo de utilizador ira funcionar
como uma zona temporizada; apds um periodo de 1 hora de funcionamento
sem actividade a unidade desliga-se. Se a entrada S1 for permanentemente
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um circuito fechada, entdo a zona de controlo de utilizador ira funcionar como
uma zona temporizada com base no funcionamento da unidade, apés 1
hora de funcionamento, a unidade ird desligar-se. Ao funcionar como PIR
ou zona de controlo de utilizador temporizada, a unidade inicialmente estara
DESLIGADA aquando do inicio da ocupagao; actividade por parte do utilizador
ou ligar a unidade manualmente inicia o funcionamento temporizado.

Entrada Nome Gama (predefinigao)
$1 PIR / Modo Circuito aberto: ndo activo
temporizado Circuito fechado (por impulsos): actividade PIR
Circuito fechado (permanente): zona temporizada de controlo
de utilizador
S2 Reposicao : na
do valor Circuito fechado: reposigao do valor definido no inicio da
definido operagao do utilizador
S3 Tipo de zona H a
de utilizador Circuito fechado: zona de comércio
S4 Conforto Circuito aberto = néo activo.
minimo Circuito fechado = Controlo de conforto minimo
S5 PIR de ircui =na
ocupagdo da Circuito fechado = enviar PIR de ocupagdo para a unidade
zona primaria da zona
S6 Unidade ircui =na
primaria da Circuito fechado = unidade primaria da zona activa
zona
Saida Nome Funcionamento
R1 Funcionamento | Funcionamento da unidade de AC
R2 Avaria Fechado perante qualquer avaria da unidade
Reposigado do valor definido (S2) Se a S2 estiver com o circuito fechado,

entdo o valor definido sera reposto para o valor predefinido no inicio do
periodo ocupado (o valor predefinido € o meio do intervalo de valores
definidos).

.



Tipo de zona de utilizador (S3) Se a S3 estiver com o circuito fechado,
entdo a unidade funciona usando o sinal de comércio de tempo da unidade
primaria da zona. Se estiver activado o modo de conforto minimo, o modo
de OCUPADO mas ndo de COMERCIO mantera as condigées de conforto
minimo na divisao.

Controlo do conforto minimo (S4) Quando activo, o controlo do conforto
minimo ird manter a divisdo no intervalo do valor definido +/-1°C quando a
unidade principal da zona gera um sinal de ocupado, mesmo que a zona
de controlo de utilizador esteja actualmente DESLIGADA ou controlada
pelo sinal de tempo de COMERCIO. Nas condigdes em que a unidade
normalmente estaria DESLIGADA, a unidade é desligada assim que forem
atingidas as condigdes de conforto minimo. Nas condi¢des em que a unidade
normalmente estaria LIGADA e o utilizador DESLIGOU a unidade, se a
temperatura da divisdo descer abaixo do intervalo de conforto minimo, entdo
a unidade LIGA-SE e permanece LIGADA.

Ocupacgdo da zona (S5) Se a S5 estiver interligada entdo a actividade
PIR durante e estado NAO OCUPADO faz com que a zona de controlo de
utilizador entre no estado OCUPADO, durante pelo menos 2 horas.

Activar a unidade primaria da zona (S6) Em caso de circuito fechado, a
zona funciona como uma unidade primaria da zona conforme descrita na

a velocidade do ventilador ser ajustada a partir do botdo velocidade do
ventilador VAM num controlo remoto. No modo PIR, com cabo, um sensor
PIR gera um perfil de actividade que é utilizado para controlar a velocidade
do ventilador, com uma actividade <10% o VAM DESLIGA-SE. Se néo for
detectado nenhum sensor PIR ou controlo remoto, entdo a velocidade do
ventilador predefinida € ALTA. Se a S1 estiver permanentemente em circuito
fechado no modo PIR, entdo o nivel de ocupagdo gerado pela unidade
primaria da zona sera utilizado para controlar a velocidade do ventilador.
No modo CO2, pode ser usado um sensor de CO2 com um escalonamento
de saida adequado para controlar a velocidade do ventilador, se a tensdo
do sensor de CO2 for inferior ao limiar minimo de 1V a unidade é desligada.

CONTROLO VAM

secgao da unidade primaria da loja.
oN
(S JEED
T23 4

O modo de controlo VAM permite as unidades VAM serem operadas como
sistemas auténomos ou como parte de um grupo de controlo de loja. Um controlo
remoto com cabo ¢é opcional e se for utilizado tem de ser configurado como SUB.

Modo CO2

Modo PIR gi@i!!

A velocidade do ventilador VAM (S1) pode ser usada para programar
a velocidade do ventilador VAM ou, se deixado aberto, o circuito permite

"

Entrada | Nome Modo PIR Modo CO2
81 VAM actividade PIR Sensor de CO2 1..10V
Velocidade do Circuito fechado: nivel de <1V DESLIGADO
ventilador ocupagao da unidade primaria 3.0V Ventilador=BAIXO
da zona utilizado 6.0V Ventilador=MEDIO
9.0V Ventilador=ALTO
82 Activar unidade ircui = unit i
(incéndio) Circuito fechado = unidade activada
s3 Tipo de zona Aberto: zona de ocupacio
de utilizador Fechado: zona de comércio
S4 R Recuperagéo de calor=2.2kQ,
VAM Bypass=3.3kQ
S5 Volume Circuito aberto = normal
elevado de ar Circuito fechado = ventilador HH / modo de bypass
novo amortecedor
S6 Unidade Circuito aberto = ndo activo,
primaria da Circuito fechado = unidade primaria da zona activa
zona
Saida Nome Funcionamento
R1 Ficnameno | VAM a funcionar (ventilador VAM operacional)
R2 Avaria Fechado perante qualquer avaria da unidade
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Activar unidade (incéndio) (S2) tem de ser um circuito fechado para
permitir o funcionamento do VAM. Se estiver disponivel um sinal de incéndio,
entdo este pode ser ligado a um contacto de fecho normal que permita o
funcionamento da unidade. Em funcionamento auténomo, a entrada S5
também pode ser usada para a funcionalidade ligar/desligar. No controlo
de loja a unidade é ligada/desligada pelo estado OCUPADO da unidade
priméria da loja.

A zona de utilizador (S3) num grupo de loja determina se o VAM vai
funcionar quando a unidade primaria da zona gera um sinal de ocupagéo
ou um sinal de comércio.

O amortecedor VAM (S4) deve ser deixado em circuito aberto excepto
se for necessario o controlo externo do amortecedor de bypass. No modo
AUTOMATICO predefinido, o amortecedor sera controlado para assegurar
o funcionamento mais energeticamente eficiente em todas as condigdes.

Ar fresco/volume elevado (S5) Faz com que o sistema funcione com o
ventilador HH com amortecedor em modo de bypass. A entrada S2 tem de
ser um circuito fechado para o funcionamento da unidade.

Activar a unidade primaria da zona (S6) num grupo de loja; em caso
de circuito fechado, a zona funciona como uma unidade primaria da zona
conforme descrita na secgéo unidade primaria da loja.

VALOR DEFINIDO DO VAM

Em funcionamento auténomo, o valor definido do VAM é a predefinicdo de
22 °C. Num grupo de loja, se a S6 for de circuito aberto, entdo o VAM usa
o valor definido da sua unidade primaria da zona. Se a S6 for de circuito
fechado e o VAM for uma unidade primaria da zona, entdo o VAM usa a
média dos valores definidos de todas as RTD-20 que se situem na zona de
controlo do VAM.
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CONTROLO DAS CORTINAS

DE AR

O controlo das cortinas de ar permite o controlo manual ou automatico das
cortinas de ar CYQ* & CYV*. O controlo pode ser auténomo ou coordenado
pela unidade primaria da loja.

L I [T L L e
a23* a24*

*intervalos dos valores definidos de alta temperatura usados se a unidade primaria estiver configurada para o modo

de alta temperatura

O controlo padréo ¢ seleccionado configurando o controlo remoto no
modo PRINCIPAL; neste modo, a unidade pode ser ligada e desligada
a partir do controlo remoto, entrada S5 ou uma unidade primaria da
loja. No modo padrao, a velocidade do ventilador pode ser seleccionada
manualmente a partir do controlo remoto. Se o sensor de ar exterior S3 ndo
estiver ligado por cabo, entdo o utilizador pode seleccionar o modo da
unidade manualmente com o controlo remoto, caso contrario, o modo da
unidade é seleccionado automaticamente com base no sensor de ar exterior.

O controlo avangado é seleccionado configurando o controlo remoto

como SUB, ou omitindo por completo. Neste modo, a unidade pode ser

ligada e desligada a partir do controlo remoto ou uma unidade primaria
da loja. Todos os outros botdes do controlo remoto estdo bloqueados
excepto o valor definido se a entrada S1 tiver o circuito aberto; nesse caso é
permitido um intervalo de valores definidos limitado.

No modo de grupo de loja, a cortina de ar funciona quando as condigcdes
OCUPADO e COMERCIO estiverem activas.

.



Relés com capacidade nominal méaxima de 1A, 24 V CA/30 V CC

No controlo avangado, quando a unidade estd no modo AQUECIMENTO,
a temperatura do ar de retorno é usada para determinar uma necessidade

10

e N S efinioa de calor com base no valor definido. Se nao existir necessidade, a unidade

frada | Nome ama (predefinigao) funciona com a capacidade de calor minima com ventilador BAIXO, caso

S1 | Valordefinido | 03..10kQ : 16.32 °C (valor definido do controlo remoto contrério, o ventilador funciona no modo ALTO e a unidade aumenta o débito

bloqueado) de calor. No modo VENTILADOR, a velocidade sera BAIXAde o ar do interior

Circuito aberto: BRC, unidade priméaria da zona ou fixa ver se situar abaixo do valor de definido de controlo, e ALTA em caso contrario.

‘Ca_be"?“ "';‘ Sicd ‘?5"*:1’931 ade de tercciros (TPU Assim que a velocidade do ventilador tiver sido aumentada, néo descera até
irauito fechado: modo de unidade de terceiros (TPU) ao inicio do préximo periodo ocupado.

S2 Temperatura Termistor 10kQ NTC . . oA s ~
de espago Pega recomendada: RS stock n.° 813-806 Valor deflnulio ($1) Se for ligado um va!or‘de.re5|sten0|a aentrada §1, entao
auxiliar o valor definido é programado pela resisténcia, usando o mapa do intervalo

de valores definidos padréo; se estiver montado um BRC sera bloqueado. Se

S3 Temperatura | Termistor 10kQ NTC . a S1 tiver circuito aberto entdo a fonte do valor definido do controlo remoto
exterior Pega recomendada: RS stock n.° 813-828 sera determinada pela seguinte tabela

S4 Porta fechada Porta fechada = circuito fechado,

P fech circuito aberto BRC Unidade Fonte do valor definido
montado primaria da
Grupo de loja Auténomo zona existe

S5 Bloqueio Circuito aberto: normal Ligado = Circuito fechado, NAO NAO Limite do valor definido 19 a 23: Valor definido = 21
modo zonas/ Circuito fechado: Bloqueio Desli = circuito aberto Limite do valor definido 20 a 24: Valor definido = 22
ligado/ modo zonas ultimo tocado!
desligado NAO Sim Valor definido da unidade primaria da zona

S6 Unidade ircui : normal ircui : normal sim Ponto definido BRC
primaria Circuito fechado: Unidade Circuito fechado: Modo
da zona/ primaria da zona de colocagdo em . . . . .
colocagdo em funcionamento Se a entrada S1_ estiver em CL_nrlo-mrculto, o modo de cortina de ar funciona
funcionamento em modo de unidade de terceiros (TPU).

Temp do espaco/ Bloqueio (S2) Se estiver ligado um termistor 10kQ NTC,

Saida Nome Funcionamento entdo a RTD usa este sensor no modo controlo avangado em vez do sensor

de ar de retorno da unidade para efeitos de controlo.

R1 Funconamenio | Operag&o das cortinas de ar . L s . .

Temp exterior (S3) monitoriza as condi¢des de ar exterior e determina

R2 Avaria Fechado perante qualquer avaria da unidade quando a cortina de ar funciona em modo V!ENTILADOR ou CAL_OR'.

Fechado em caso de controlo remoto SUB e S3 circuito O sensor recolhe amostras ao longo de um periodo de 24 horas e ndo é
aberto afectado pela luz solar directa. Esta entrada é necessaria quando o controlo

remoto € um SUB; neste modo, uma avaria é reportada a R2 se a S3 tiver
o circuito aberto. Quando o controlo remoto estd configurado como um
PRINCIPAL, a entrada é opcional e o botdo de modo estara desbloqueado
se a S3 tiver o circuito aberto.
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Porta fechada (S4) no modo de controlo avangado comuta a cortina de ar
para o modo de reposigéo, depois de a porta estar fechada ha 3 minutos,
tempo apds o qual a porta tem de abrir e permanecer aberta durante 1
minuto antes de se cancelar a reposi¢éo.

GRUPO DE LOJA

Bloqueio modo zonas (S5) Com o circuito fechado, se a unidade estiver
em modo de CALOR, a zona gera um sinal de inibigéo de frio que é enviado
para a unidade primaria da zona (conforme descrito na sec¢do da unidade
primaria da loja). Nesse caso, o arrefecimento ¢ proibido em todas as zonas
cobertas pela unidade primaria da zona. Se a unidade primaria da zona for
a unidade primaria da loja, entdo o arrefecimento sera inibido para todo o
sistema. Para o funcionamento da bomba de calor, certifique-se de que a
unidade primaria da zona é de aquecimento/arrefecimento principal com o
BRC no modo SUB se for necessaria uma comutagéao de calor.

Activar a unidade primaria da zona (S6) Em caso de circuito fechado, a
zona funciona como uma unidade primaria da zona conforme descrita na
secgao da unidade primaria da loja.

AUTONOMO

Ligado/desligado(S5) Permite ao impulso de sinal externo ligar e desligar
a unidade.

Colocagao em funcionamento (S6) Em caso de interligagéo, faz com que
os temporizadores de fecho da porta sejam reduzidos para 10 segundos e a
janela de amostra de ar exterior seja reduzida para 10 segundos.

CORTINADE AR BIDDLE CYV* & CYQ* e

A RTD-20 suporta os modelos de cortina de ar Biddle CYV* & CYQ*. Se
estiver ligada a um controlo remoto tem de ser configurada como
modo SUB 6 para permitir o funcionamento com cortina de ar Biddle.
Quando ligadas a um modelo de cortina de ar CYV*, as saidas de relé¢ R1
e R2 da RTD sé&o reconfiguradas para gerar sinais secos do ventilador para
efeitos de controlo do ventilador. Os relés tém de estar ligados aos contactos
de controlo do ventilador da cortina de ar, de acordo com o esquema de
ligacdes. A definigao dos fios de ligagdo em ponte da cortina de ar Biddle tem
de permitir o controlo externo do ventilador.
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Saida Nome Ligagao
R1 Ventilador Terminais G,D
média
R2 Ventilador alta Terminais G, T (+R1 circuito fechado)

Quando se entra no modo de colocagado em funcionamento com a unidade
ligada, a RTD efectua a ligagdo do ventilador e o modo da unidade,
comutando entre as velocidades do ventilador em intervalos de 15 segundos;
primeiro a unidade é definida para o modo VENTILADOR e a velocidade do
ventilador muda de ALTA-MEDIA-BAIXA, em seguida a unidade ¢ definida
para o modo CALOR e a velocidade do ventilador passa novamente por
ALTA-MEDIA-BAIXA.

MODO DE UNIDADE DE TERCEIROS (TPU)

Com a entrada S1 em curto-circuito, a cortina de ar da RTD funciona em
modo de unidade de terceiros (TPU).

No modo TPU, a ligagdo P1,P2 estd desactivada; neste estado o LED
P1,P2 (LED3) pisca a cada segundo. No modo TPU, a unidade Ventilador é
comutada pela condigdo COMERCIO da unidade primaria da zona. A RTD
usa a S2 e S3 para determinar os requisitos de saida de calor.

Os sensores de temperatura na entrada S2 e S3 TEM de estar ligadas para
0 modo TPU.

No modo TPU, os relés R1 e R2 sédo reconfigurados para as seguintes
fungdes.

Saida Nome Funcionamento

R1 Ventilador Fechado para funcionamento do ventilador da cortina de ar
TPU

R2 TPU Fechado para funcionamento do aquecimento da cortina
aquecimento | dear

Relés com capacidade nominal maxima de 1 A, 24 V CA/30 V CC

"



MODO PARTITION

O modo de reparticdo permite a operagdo de até quatro RTD-20s em
configuragdes onde existem reparticdes méveis que podem separar divisdes
adjacentes. Quando uma reparticdo estd fechada, o controlo remoto
associado a reparticdo é desbloqueado. Quando uma reparticdo esta
aberta, o controlo remoto fica bloqueado e o controlo da diviséo passa a ser
secundario ao da diviséo adjacente.

E acrescentada uma RTD-20 secundaria adicional para cada divisdo
repartida e ligada em rede conforme descrito na secgéo de ligagdo em rede
da RTD. Estas sé@o enderegadas no intervalo de 1 a 3 conforme ilustrado na
FIGURA 6. As entradas nas RTD-20s secundérias ndo devem ser cabladas.

Se uma unidade principal da divisdo estiver a funcionar no modo
AUTOMATICO, as zonas secundarias ndo funcionam no modo
AUTOMATICO, mas funcionam no modo CALOR ou FRIO em fungao da
necessidade da unidade principal.

Se uma unidade secunddria ndo conseguir comunicar com a unidade
principal de grupo RTD ent&o indica um timeout de rede, utilizando os LEDs
1 e 2, e o controlo remoto sera desbloqueado.

O modo RTD-20 ERQ fornece um controlo de capacidade de aquecimento e
arrefecimento linear de 0-10VCC dos condensadores ERQ para as unidades

de tratamento de ar. Se estiver ligada a um controlo remoto tem de ser

Uma RTD-20 tem de ser configurada como enderego 0; esta ird funcionar
como unidade principal do grupo de reparticdes. As entradas na unidade
principal do grupo estéo ligadas por cabo a interruptores em cada reparti¢do.
As entradas S1 a S3 estdo ligados por cabo as repartices 1, 2 e 3
respectivamente. A entrada S6 é uma entrada de desactivagdo global; se
a S6 tiver o circuito aberto entdo todas as unidades estao desligadas e os
controlos remotos estdo bloqueados. A entrada S5 € uma entrada opcional
de activagao/desactivagao que permite a Ultima activagcdo/desactivagédo das
unidades a partir de um temporizador. A operagédo de reparticdo de divisdes
é mostrada na FIGURA 7.
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figurada como modo SUB 9 para permitir o funcionamento no

O controlo sobre o sistema pode ser realizado através de contactos
cableados fisicos ou através de comandos Modbus que permitem o controlo
pleno através do BMS sem quaisquer contactos cableados adicionais.

Entrada | Nome Gama (predefinigao)
S1 Repartigao 1 Reparticao fechada = circuito fechado,
Reparticéo fechada = circuito aberto MODO ERQ
S2 Repartigéo 2 Reparti¢do fechada = circuito fechado,
Reparticao fechada = circuito aberto
S3 Repartigao 3 Reparticao fechada = circuito fechado,
Reparticao fechada = circuito aberto
s4 NAO EM UTILIZAGAO modo ERQ.
S5 Ligado/ Ligado = Circuito fechado, Desligado = circuito aberto
desligado (ultimo tocado)
S6 Activar Ocupado = Circuito fechado,
Nao ocupado = Circuito aberto

A saida do relé R1 pode ser configurada para indicar a o estado da unidade
que estd a funcionar ou o estado de descongelamento da unidade. A saida
do relé R2 indica uma condi¢éo de avaria da unidade.

o
ﬁﬁggllll Saida do relé R1:
12345678 Descongelamento

da unidade

Saida do relé
R1: Unidade que
esta a funcionar
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Unidade ligada/desligada (S1) Circuito fechado para o funcionamento da
unidade. O circuito aberto desactiva o funcionamento.

Modo de aquecimento/arrefecimento (S2) Com o circuito aberto o sistema
funciona no modo de arrefecimento. Com o circuito aberto o sistema
funciona no modo de aquecimento.

N idade d de (S3) O sinal de 0-10VCC varia a capacidade
de aprommadamente 30% para 100% da capacidade da unidade exterior.
Com 0V a unidade funciona a capacidade minima; defina a S1 para circuito
aberto para seleccionar a capacidade de 0%.
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— Modo de puxar para baixo (S4) Com o circuito fechado, este modo
Entrada | Nome Gama (predefinigdo) permite a unidade aumentar a sua temperatura de evaporagdo no modo de
s1 Ligado/ . arrefecimento.
desligado Circuito fechado: unidade ligada
Fonte do modo externo (S5) Um circuito fechado na S5 permite a
s2 Calor/frio ircui L 2 colocagdo em funcionamento e o acesso para efeitos de servigo através de
Cireuito fechado: Modo de aquecimento um controlador de BRC ligado temporariamente e também a utilizagéo dos
s3 Necessidade 0-10VCC : 30% até 100% da capacidade da unidade terminais ABC das unidades exteriores ERQ e VRV® e da unidade BSVQ.
da bobina exterior
s4 Activar modo | Circui : i CONFIGURAGAO MODBUS
de puxar Circuito fechado: Activado
para baixo
(modo de
arrefecimento) Rede RS485 de 3 fios
N oo d Modo Modbus RTU secundario
5 onte do Circuito aberto: Controlo da RTD na S2 *
modo externo Circuito fechado: Activar controlo RC / ABC BaL!d 9600 "
Paridade Nenhuma
S6 SOBRESSELENTE Bits de paragem 1
Base de registo 0
*Se ario, as il RTD podem ser com de taxa
Saida Nome Funcionamento de baud e paridade
R1 g“”“”“?"’"‘“iﬂ gu“; da unidade pelo DIP posigéo Enderego Modbus definido na gama de 0 a 15 com SW1 (Figura 6).
Jescongelament L ~ .
Descongelamento (Circuito fechado: descongelamento) Mais informagoes sobre a quenharlfi Modbus RTD_ pod'em ser
consultadas no manual de instalagdo RTD-NET disponivel em
R2 Avaria Fechado perante qualquer avaria da unidade http://www.realtime-controls.co.uk/rtd.

SUPORTE MODBUS AUTONOMO

Néo é possivel ligar directamente um Modbus Principal externo a rede de
controlo quando uma RTD-20 de zona de piso primario de loja esta activa
porque a unidade primaria RTD-20 da loja estd a actuar como uma rede
principal. Nos casos em que n&o esta instalada nenhuma unidade primaria
de loja, o modo de Modbus auténomo é possivel para os modos VAM, cortina
de ar e ERQ.

Se todas as fungdes se destinarem a ser controladas através de um
BMS activado por Modbus, entdo as definicbes séo alteradas mudando
os registos de armazenamento, conforme listado abaixo. Os registos de
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armazenamento H8001 a H8006 correspondem as entradas S1 a S6 e usam
um escalonamento predefinido de x100 para todos os valores. Consulte as
secgdes prévias de cada modo quanto a detalhes de funcionamento.

Também estdo disponiveis registos de dados de leitura das unidade padréao;
consulte o manual de instalagdo RTD-NET quanto a detalhes.

CONTROLO VAM MODBUS

Note que a entrada S2 tem de ser cableada para a entrada INCENDIO.

de ar novo

Entrada Nome Gama (predefinigao)
HO001 Valor definido 16..32
H0005 LigadoDesligado 0..1 (0:Ligado, 1:Desligado)
Modo PIR Modo CO2
H8001 VAM 0:sem <100 : DESLIGADO
Ve i do 100 : Impulso de 300 : Ventilador=BAIXA
ventilador actividade 600 : Ventilador=MEDIA
900 : Ventilador=ALTA
H8004 Amortecedor 0:Am lor Automatico
VAM 100 : Recuperagao de calor
200 : Bypass
H8005 Volume elevado 0 : Normal

100 : Ventilador HH / modo de bypass amortecedor

CONTROLO MODBUS DAS CORTINAS DE AR

Registo de Nome Gama (predefinigéo)

armazenamento

H0002 Velocidade do 1..2 (1:Baixa, 2:Altal)

ventilador Apenas modo padrdo

H8001 Valor definido : Valor ntrolo rem 1l
valor °C x 100 so 2500 = 25.00 °C
Intervalo 16.00..32.00 °C (valor definido do controlo
remoto bloqueado, limites removidos)
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funcionamento

H8002 Temperatura de | valor sinalizado °C x 100, 0 = sensor nao presente
espago auxiliar s0 2500 = 25.00 °C

H8003 Temperatura valor sinalizado °C x 100, 0 = sensor n&o presente
exterior s0 2500 = 25.00 °C

H8004 Porta fechada 0: Porta aberta

100: Porta fechada

H8005 Ligado/ 0.: Unidade desligada
desligado 100: unidade ligada

H8006 Colocagao em

0. normal
100 : Modo de colocagdo em funcionamento

CONTROLO ERQ MODBUS

de puxar para
baixo (modo de
arrefecimento

Registo de Nome Valor do registo de armazenamento
armazenamento
H8001 Ligado/ : Uni i
desligado 100: unidade ligada
H8002 Calor/frio H
100 : Modo de aquecimento
H8003 Necessidade 0- 1000 : 30% a 100% de capacidade
da bobina
H8004 Activar modo

100 : Activado
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